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Friskrivning

Eftersom Navico fortlopande forbattrar den har produkten forbehaller vi oss ratten att gora
forandringar av produkten ndr som helst, vilket kanske inte dterspeglas i den har versionen av
handboken. Kontakta ndrmaste distributér om du behover mer hjalp.

Agaren ansvarar helt och héllet fér att installera och anvinda utrustningen pd ett satt som
inte orsakar olyckor, personskador eller egendomsskador. Anvdandaren av produkten ansvarar
helt och hallet for sjosdkerhet.

NAVICO HOLDING OCH DESS DOTTERBOLAG, LOKALAVDELNINGAR OCH
SAMARBETSPARTNERS FRISKRIVER SIG FRAN ALLA SKADESTANDSKRAV | SAMBAND MED
ANVANDNING AV PRODUKTEN PA ETT SATT SOM KAN ORSAKA OLYCKOR, SKADOR ELLER
SOM STRIDER MOT GALLANDE LAG.

Den har handboken representerar produkten vid tidpunkten for tryckning. Navico Holding
AS samt dess dotterbolag och filialer férbehaller sig ratten att géra andringar av
specifikationerna utan foregaende meddelande.

Huvudsprak

Den har redogdrelsen, alla instruktionshandbdcker, anvéndarguider och annan information
som hanfor sig till produkten (dokumentation) kan dversattas till, eller har Gversatts fran, ett
annat sprak (6versattning). I hdndelse av konflikt med eventuell dversattning av
dokumentationen, & dokumentationens engelska sprakversion den officiella versionen.

Copyright
Copyright © 2018 Navico Holding AS.

Garanti-

Garantikortet levereras som ett separat dokument. Om du har nagra fragor besdker du
webbplatsen for enhetens eller systemets varumarke: www.bandg.com.

Redogorelse for efterlevnad
Den har utrustningen uppfyller féljande direktiv:

CE enligt direktiv 2014/53/EU

Kraven for nivd 2-enheter enligt Radiocommunications (Electromagnetic Compatibility)
Standard 2008.

Del 15 i FCC-reglerna. Anvandning ar foremal for foljande tva villkor: (1) den har enheten
farinte orsaka skadliga stérningar och (2) enheten maste klara eventuella stérningar,
inklusive stdrningar som kan orsaka odnskad funktion hos enheten.

Relevant efterlevnadsdeklaration finns i produktavsnittet pa féljande webbplats:
www.bandg.com.

Industry Canada

Den har enheten uppfyller Industry Canadas RSS-standard(er) for enheter som &r undantagna
fran licenskrav. Anvandning ar féremal for féljande tva villkor: (1) den har enheten far inte
orsaka stérningar och (2) enheten maste klara eventuella stérningar, inklusive storningar som
kan orsaka oonskad funktion hos enheten.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux appareils radio
exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes: (1) I'appareil
ne doit pas produire de brouillage, et (2) I'utilisateur de I'appareil doit accepter tout
brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le
fonctionnement.

Varning

Anvandaren varnas for att alla dndringar eller modifieringar som inte uttryckligen har
godkénts av den part som ansvarar for efterlevnad kan upphéava anvandarens tillstdnd att
anvanda utrustningen.
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Utrustningen genererar, anvander och kan utstrala radiofrekvensenergi och kan, om den inte
installeras och anvands enligt instruktionerna, orsaka skadliga stérningar i
radiokommunikation. Det finns dock ingen garanti for att storningar inte intréffar i en viss
installation. Om utrustningen orsakar skadliga stérningar i radio- eller TV-mottagning, vilket
kan faststdllas genom att sld av och pa utrustningen, ber vi anvandaren forséka korrigera
stérningarna med en eller flera av foljande dtgdrder:

Rikta om eller flytta mottagningsantennen

Oka avstandet mellan utrustningen och mottagaren

Ansluta utrustningen till ett uttag i en annan strdmkrets dn den som mottagaren ar
ansluten till

Be dterforsaljaren eller en erfaren tekniker om hjalp

Lander for avsedd anvandning i EU
AT - Osterrike

BE - Belgien

BG - Bulgarien
CY - Cypern

CZ - Tjeckien
DK - Danmark
EE - Estland

FI - Finland

FR - Frankrike

DE - Tyskland

GR - Grekland
HU - Ungern

IS - Island

IE -Irland

T - Italien

LV - Lettland

LI - Liechtenstein
LT - Litauen

LU - Luxemburg
MT - Malta

NL - Nederldnderna
NO - Norge

PL - Polen

PT - Portugal

RO - Rumanien
SK - Slovakien

SI - Slovenien

ES - Spanien

SE - Sverige

CH - Schweiz

TR - Turkiet

UK - Storbritannien

Internetanvandning

Vissa funktioner i den har produkten anvander en internetanslutning for att hdmta och skicka
data. Internetanvandning via en ansluten mobiltelefon eller en internetanslutning med
betalning per MB kan krava en omfattande dataanvandning. Internetleverantéren kan
debitera dig baserat pa mangden data du overfér. Om du ar osaker bor du kontakta
tjanstleverantéren om vilka avgifter och begransningar som galler.
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Varumadrken

Navico® &r ett registrerat varumérke som tillhér Navico.

B&G" &r ett registrerat varumérke som tillhér Navico.

Bluetooth® &r ett registrerat varumarke som tillhor Bluetooth SIG, Inc.
FLIR" &r ett registrerat varumarke som tillhér FLIR.

HDMI” och HDMI™, HDMI-logotypen och High-Definition Multimedia Interface &r varumarken
eller registrerade varumarken som tillhér HDMI Licensing LLC i USA och andra lander.

NMEA" och NMEA 2000° &r registrerade varumérken som tillhér National Marine Electronics
Association.

SD™ och microSD™ &r varumarken eller registrerade varumarken som tillhér SD-3C, LLC i USA
och/eller andra lander.

Wi-Fi® &r ett registrerat varumarke som tillhér Wi-Fi Alliance”.

Referenser till Navico-produkter
| den har handboken forekommer referenser till féljande Navico-produkter:
Broadband Radar™ (bredbandsradar)
Broadband Sounder™ (bredbandsekolod)
DownScan Overlay™ (lager)
GoFree™ (GoFree)
StructureScan® (struktur)

Om den har handboken

Den har handboken &r en referensguide for installation av enheter.

Vissa funktioner kanske inte kan aktiveras eller ar tillgangliga for skarmbilder i handboken.
Darmed kanske inte skarmdumpar av menyer och dialogrutor stammer éverens med
utseendet pa din enhet.

Viktig text som ldsaren maste ldsa extra noga marks ut pa foljande satt:

- Notera: Anvands till att rikta ldsarens uppmarksamhet pa en viss kommentar eller viktig
information.

Varning: Anvands nar forsiktighet maste iakttas for att férhindra skador pa
utrustning/person.

Forord | Zeus3 Glass Helm Installationshandbok |



O 0 O N N

10
10
11
11
11

12
12
12
15
15
16
17
18
18
19

20
20
20
20
20
22
22
24
27
27
29
31

36
36

37
37
38
42
44

Innehall

Introduktion

Delar som ingar
Kontroller pa framsidan
Anslutningar
Kortldsare

Installation

Riktlinjer for montering
Infattningsmontering och -borttagning
Montering av kabelhallare
Panelmontering

Konsolmontering

Kablage

Riktlinjer for kablage
Stromkontakt, detaljer
USB-anslutning, detaljer
NMEA 0183-kontakt, detaljer
NMEA 2000-kontakt, detaljer
J1939-anslutning, detaljer
Ethernet-kontakt, detaljer
Video in-uttag, detaljer
HDMI-kontakt, detaljer

Programvaruinstallning
Forsta gangen du startar enheten
Sekvens for programvaruinstallningar
Oppna dialogrutan Instillningar
Systeminstallningar
Larminstallningar
Radarinstallningar
Ekolodsinstallningar
Autopilotinstallningar
Bransleinstallningar

Tradl6sa installningar
Natverksinstallningar

Stod for tredje part
C-Zone

Bilaga

Tillbehor

Data som stods
Tekniska specifikationer
Mattritningar

Innehall | Zeus3 Glass Helm Installationshandbok



Introduktion

Delar som ingar

A Skdrmenhet
Solskydd

C Infattningar
1 sats svarta infattningar
1 sats infattningar i silver

Stromkabel, sdkring, sdkringshallare och kontaktblock
RJ45 till 5-polig Ethernet-adapterkabel

NMEA 0183-kontaktblock

Dokumentationspaket

I 6 O O

Kabelhallarsats
NMEA 2000-startsats
J Panelmonteringssats
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Kontroller pa framsidan

A Pekskarm

B  Stromknappen
Hall intryckt: sld pd/stang av enheten

Tryck kort en gdng: 6ppnar dialogrutan Systemkontroller
Tryck kort flera gdnger: vaxla mellan forinstallda dimningsnivaer

C  Rattknapp - anpassningsbar knapp, se "Konfigurera rattknapp” pa sida 20.

Standard om en autopilot inte dr ansluten till systemet

Kort tryckning: vaxlar mellan panelerna pa den delade skdrmen
Lang tryckning: maximerar den aktiva panelen pa den delade skdrmen

Standard om en autopilot ar ansluten till systemet
Kort tryckning: 6ppnar autopilotkontrollen och forsatter autopiloten i vilolage
Lang tryckning: vaxlar mellan panelerna pa den delade skarmen

Anslutningar
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NMEA 2000 — NMEA 2000-data

J1939 - J1939-motordata

USB - mus, tangentbord eller masslagring
NETWORK 1-3 - Ethernet-natverk

SD — microSD-kortldsare

HDMI OUT - HDMI-videoutgang

VIDEO IN - kompositvideoingang

HDMI IN - HDMI-videoingang

NMEA 0183 - NMEA 0183-data

I 66mOCO0Nw>

— -
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Kortldsare
Ett minneskort kan anvandas for detaljerade sjokortsdata, programuppdateringar, éverféring
av anvandardata och sékerhetskopiering av systemet.

- Notera: Hamta, dverfor eller kopiera inte filer till ett sjokort. Om du gor det kan
sjokortsinformation pa sjokortet forstoras.

Om kortldsaren har en skyddande lucka ska den alltid stdngas ordentligt omedelbart efter att
du satt i eller tagit bort ett kort, for att férhindra att vatten tranger in.
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Installation

Riktlinjer for montering

Valj monteringsplatsen noga, se till att det inte finns dolda elkablar eller andra delar bakom
panelen innan du borrar eller sdgar. Se till att de hal som sdgas ut placeras pa sakra stallen
och inte forsvagar batens konstruktion. Om du ar tveksam radfragar du en kvalificerad
battillverkare eller en installator av marinelektronik.

Gor inte sa har:

Montera inte ndgon del dar den kan anvandas som handtag
Montera inte ndgon del dar den kan drdnkas i vatten
Montera inte ndgon del dar den kan stora kdrning, sjosattning eller upptagning av baten

GOr sd har:
Testa enheten pa avsedd plats for att sékerstélla att den tradldsa anslutningen ar
tillfredsstéllande. Det &r kant att metall och kol paverkar prestandan pa ett negativt satt. En
vélplacerad extern tradlés modul kan laggas till for att dvervinna dalig prestanda
Beakta optimal visningsvinkel
Beakta kraven for total bredd och hojd
Beakta dtkomst till kortldsaren
Lamna tillréckligt mycket utrymme fér anslutning av alla relevanta kablar
Kontrollera att det gdr att dra kablar till den avsedda monteringsplatsen

- Notera: Vid infalld montering ska holjet vara torrt och and valventilerat. | sma héljen kan
det krdvas att montera en forcerad kylning.

Varning: Otillracklig ventilation och att enheten darefter 6verhettas kan
orsaka otillforlitlig drift och minskad livslangd. Om enheten utsatts for
forhallanden som dverskrider specifikationerna kan garantin forklaras ogiltig.
Se de tekniska specifikationerna i "Bilaga" pa sida 37.

Infattningsmontering och -borttagning

S

Ve
S
Ve

AN e
P Sl

- Notera: Enheten i illustrationen ar bara ett exempel.
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Montering av kabelhallare

Med kabel och kontakt pa plats sakrar du kabeln pa fastet med ett buntband. Fast inte pa ett
sddant satt att det belastar kabeln eller gor att pluggen eller hylsan bojs eller hamnar ur ldge.

Panelmontering
Se separat monteringsmall for panelmonteringsinstruktioner.

Konsolmontering
For konsolmontering, se separat dokumentation som medféljer konsolsatsen (séljs separat).
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Kablage

Riktlinjer for kablage
Gorinte sa har:

Boj inte kablarna for mycket.

Dra inte kablar pa ett sadant satt att vatten kan trdnga in i anslutningarna.

Dra inte kablar i ndrheten av radar, sdndare eller kablar med hog stromstyrka eller kablar
med hogfrekvenssignal.

Dra inte kablar sa att de kan stéra mekaniska system.

Dra inte kablar dver vassa kanter eller ojamnheter.

GOr sd har:
Dra kablarna i ringar for att undvika vattenproblem och underlatta vid service.
Satt buntband runt alla kablar for att sékra dem.
Lod/kldam och isolera alla kabelanslutningar om de férlangs eller forkortas. Vid férlangning
av kablar ska det géras med lampliga kldmanslutningar eller I6dning och
varmekrympning. Placera skarvarna sa hdgt som majligt for att minimera risken att de
kommer under vatten.
Lamna plats intill anslutningarna for att underlatta inkoppling och bortkoppling av kablar.

Varning: Se till att bryta strommen innan installationen pdbdrjas. Om
strommen ar pa under installation kan brand, elektriska stotar eller andra
allvarliga personskador intraffa. Se till att stromkallans spanning ar
kompatibel med enheten.

Varning: Plusledaren (r6d) ska alltid anslutas till (+) DC med den
medféljande sakringen eller en sakringsbrytare (vdrdet sa nara
sakringsvardet som majligt).

Stromkontakt, detaljer

4 3 2 1
| [ |
432 Ll
5o o o Q022
Enhetsuttag (hane) Kabelkontakt (hona)
stift Syfte Firg ‘
1 DC minus Svart
2 +12/24 V DC Rod
3 Externt larm Bl&
4 Stromkontroll Gul
Stromanslutning

Enheten ar utformad att drivas med ett 12- eller 24 V DC-system.
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Den dr skyddad mot omvand polaritet, underspanning och éverspanning (under en
begransad tid).

En sdkring ska monteras pa plusledaren; rekommenderad sdkringsklassning finns i den
tekniska specifikationen i "Bilaga" pa sida 37.

A B
C7 I-
+ -—
L GET ) Syfte Farg ‘

A +12/24V DC Rod

B DCnegative Svart

C Sakring; rekommenderad sdkringsklassning finns i den

tekniska specifikationen i "Bilaga" pa sida 37.

Externt larm

Siren Buzzer

N

For sirener som kraver mer an 1 A ska du anvénda ett rela.

L GET ) Syfte Farg ‘
A Extern larmutgdng Bla
B Siren och reld
C Summer

Stromkontrollsanslutning
Den gula ledaren i stromkabeln kan anvandas for att styra hur enheten ska slas pa och av.

Strémmen styrs av stromknappen
Enheten slas pad/av nér stromknappen pa enheten trycks ned.

Ldmna den gula stromkontrolledaren frankopplad och tejpa eller varmekrymp anden for att
forhindra kortslutning.

Stréomkontroll via stromférsorjning
Enheten slas pd/stangs av utan att stromknappen anvands ndr strommen slas till/tas bort.

Anslut den gula ledaren till den réda ledaren efter sakringen.
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- Notera: Enheten kan inte stdngas av med stromknappen, men den kan forsattas i
viloldge (skdrmens bakgrundsbelysning sténgs av).

A Stromkontrolledare, ansluten till stromférsorjningen | Gul

Strommen styrs av tdndningen
Enheten startas nar tandningen till startmotorerna slas pa.

- Notera: Motorstartbatterier och husbatterier ska ha en vanlig jordanslutning.

A

=

A Stromkontrolledare Gul

B Tandningslds ‘

Strommen styrs av master/slave-buss

Den gula strdmkontrollsledaren kan antingen vara en inmatningsstrom som sldr pd enheten
ndr strommen slas pa, eller en utmatningsstréom som slar pa andra enheter ndr enheten slas
pa. Detta kan konfigureras vid installationen i syfte att styra stromforsorjningslaget for
skdrmar och kompatibla enheter. Nar systemet tas i drift kan enheten konfigureras som en
slavenhet eller en masterenhet for stromkontrollen.

ar="

A Stromkontrolledare Gul

B Master/slave-buss ‘
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Om en enhet ar konfigurerad som master for stromkontroll och slas pad med stromknappen
matar den spanning till stromkontrollbussen. D4 slds bade andra masterenheter och
slavenheter pa. Om en enhet ar installd som slav for stromkontroll kan den inte stdngas av via
sin egen stromknapp medan en master-enhet for stromkontroll ar paslagen. Om du trycker
pa stromknappen forsatts enheten i standbyldage. Om alla masterenheter for stromkontroll &r
avstangda kan slavenheterna slds pa med sin stromknapp. Inga andra enheter som ar
anslutna till bussen slas dock pa.

USB-anslutning, detaljer

—]

Enhetsuttag (hona) Kabelkontakt/enhetskontakt (hane)

Enheten dr utrustad med standard-USB-kontakt(er) av typ A.

USB-enheter

USB-portarna kan anvdndas for att ansluta ett tangentbord, en mus eller en lagringsenhet for
programuppdateringar, dverforing av anvandardata och sakerhetskopiering av systemet.
USB-enheterna ska vara PC-kompatibel standardhardvara.

- Notera: USB-kabelns langd far inte &verstiga 5 m vid anvéndning av vanliga kablar.
Langd 6ver 5 m kan vara mgjligt vid anvandning av en aktiv USB-kabel.

NMEA 0183-kontakt, detaljer

SRR iy
sl
12345678910
Enhetsuttag (hane) Kabelkontakt (hona)
Stift ‘ Oversta raden ‘ Nedersta raden ‘ Syfte ‘
1 Port 1 Port 3 TX_B ()
2 Port 1 Port 3 TX_A ()
3 Port 1 Port 3 RX_B ()
4 Port 1 Port 3 RX_A (+)
5 Port 2 Port 4 TX_B()
6 Port 2 Port 4 TX_A(+)
7 Port 2 Port 4 RX_B ()
8 Port 2 Port 4 RX_A (+)
9 Port 2 Port 4 Gemensam
10 Port 2 Port4 Skarm
n Kontakter med 4 till 10 stift kan anvdndas. Antalet stift (n) beror pa
kontakternas placering i enhetens uttag.

- Notera: Portarna 1 och 3 uppfyller NMEA 0183-standard, medan portarna 2 och 4 ldgger
till gemensam och skdrmanslutning for att dverensstamma med NMEA 0183-HS. Dessa
ytterligare anslutningar kan anvandas om den anslutna héghastighetsenheten har stéd
for det.
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Sandare och mottagare

Endast en sandare (utmatningsenhet) kan anslutas till en seriell ingdng (RX) pa enheten, i
enlighet med NMEAQ183-protokollet. Men en utdataport (TX) pa enheten kan anslutas till
upp till tre mottagarenheter, beroende pa hardvarans kapacitet hos mottagaren.

NMEA 2000-kontakt, detaljer

1
S

5
73,

I

R
2 S de 4 / / A 3§\ 2
3 3
Enhetsuttag (hane) Kabelkontakt (hona)

Stift Syfte

1 Skarm

2 NET-S (+12 V DQ)

3 NET-C (DC minus)

4 NET-H

5 NET-L

Planera och installera ett NMEA 2000-natverk

Med hjdlp av NMEA 2000-dataporten gar det att ta emot och dela en mangd olika data fran
olika kallor.

Ett NMEA 2000-natverk bestar av ett stamnat fran vilket anslutningskablar ansluts till NMEA
2000-enheter. Stamnatet maste vara inom 6 m (20 fot) Gver alla produkter som ska anslutas,
vanligtvis i en for till akter-layout.

Foljande riktlinjer galler:
Den totala langden pa stamnaétet ska inte dverstiga 100 m (328 fot)
En enda anslutningskabel har en maximal langd pa 6 m (20 fot). Den totala langden av alla
anslutningskablar ska inte dverstiga 78 m (256 fot).
Stamndtet maste ha en terminering i vardera dnden. Termineringen kan vara en
termineringsplugg eller en enhet med inbyggd terminering

-

C_T [A]

| foljande ritning visas ett typiskt natverk.

A NMEA 2000-enheten
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Anslutningskabel
Terminering

Stromforsorjning

C: 0O N w

Stamnat

- Notera: De flesta SimNet-enheter kan anslutas till ett NMEA 2000-stamnéat med hjélp av
adapterkablar.

= Notera: Enheter med tvd NMEA 2000-uttag kan anslutas antingen i linje med stamnatet
eller individuellt anslutna fran en anslutningskabel. Anslutning fran enhet till enhet kallas
kedjekoppling. Den hdr ndtverkstopologin dr inte officiellt NMEA 2000-kompatibel.

Stromforsorjning till natverket
Natverket krdver en egen 12 V DC-stromforsérjning som skyddas av en 3 A-sdkring.
For mindre system: anslut strommen var som helst i stamnatet.

For storre system: anslut strommen till en central punkt i stamnatet for att balansera
spanningsfallet i natverket. Gor installationen sa att det &r lika stor belastning/
stromforbrukning pa vardera sidan av stromnoden.

- Notera: 1 LEN (Load Equivalency Number) motsvarar 50 mA stréomforbrukning.

4 (| 2 || 2 - 3 1 3 1

LEN||LEN||LEN | |LENJ|LEN||LENJ|LEN
S S
I 1 1 ! 1 1 1 1
1 1 1 ! 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 + - I 1 1 1 1
1 | 1 1 1 1 1 1
1 1 1 | 1 1 | 1
0 . u
©  (BLEN) (BLEN) @

= Notera: Anslut inte NMEA 2000-strémkabeln till samma uttag som motorstartbatterier,
autopilotdator, bogpropeller eller andra starkstromsenheter.

J1939-anslutning, detaljer

1 1
5 5
G -
> -
2 //&j@\\\ﬂ 4 4 ///Vagé\x 2
g/ 3
3 3
Enhetsuttag (hane) Kabelkontakt (hona)
1 Skarm
2 Anvands inte
3 CAN GND
4 NET-H
5 NET-L
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Motoranslutning

Information om hur du ansluter en motor till J1939-granssnittet finns i dokumentationen
som tillhandahalls av motortillverkaren.

Ethernet-kontakt, detaljer

Enhetsuttag (hona) Kabelkontakt (hane)

Enheten ar utrustad med RJ45-standardkontakt(er).

Ethernet-enheter

Ethernet-portarna kan anvandas for dverféring av data och synkronisering av data som
skapats av anvandare. Det rekommenderas att varje MFD i systemet dr ansluten till Ethernet-
natverket.

Ingen sarskild konfiguration kravs for att uppratta ett Ethernet-natverk, utan allt sker via plug-
and-play.

Expansionsenhet for Ethernet

Det gar att ansluta natverksenheter via en expansionsenhet for Ethernet. Ytterligare
expansionsenheter kan laggas till for att ge det antal portar som krévs.

Instdllningar for FLIR-kamera
Kompatibla FLIR-kameror dr plug and play nar de anvénds tillsammans med en enhet som

fungerar som DHCP-vard. Mer information om installningar for natverk utan en DHCP-vérd
finns pa hemsidan www.bandg.com eller hos den tekniska supporten.

Video in-uttag, detaljer

D). @

Enhetsuttag (hona) Kabelkontakt (hane)
1 Jord
2 Signal

Video in
Enheten kan anslutas till tvd kompositvideokallor och visa videobilder pa skarmen.

- Notera: Kamerakablar medfoljer inte och maste véljas for att passa terminering — BNC pa
enheten och vanligtvis BNC- eller RCA-kontakt i kameradnden.
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- Notera: Videobilderna gdr inte att dela med en annan enhet via ndtverket. Det gar bara
att visa video pa den enhet som ar ansluten till videokallan.

= Notera: Bdde NTSC- och PAL-format stods.

Konfiguration av Video In
Konfiguration av video in gors i videopanelen. Se anvandarhandboken fér mer information.

HDMiI-kontakt, detaljer

—) =

Enhetsuttag (hona) Kabelkontakt (hane)

Enheten dr utrustad med standard-HDMI-kontakt(er) (typ A). Enheten ska stdngas av innan du
ansluter eller kopplar fran en HDMI-kabel.

- Notera: Da HDMI-standarden inte anger den maximala kabelldngden kan signalen
forsamras om kabeln dras langt. Anvand endast Navico- eller andra certifierade HDMI-
kablar av hog kvalitet. Kablar fran tredje part bor testas fore installation. Om kabeln dras
over 10 m kan det vara nédvandigt att lagga till en HDMI-forstarkare eller anvanda HDMI-
CAT6-adaptrar.

HDMI-utgang

Om enheten har en HDMI-utgang kan den anslutas till en extern bildskdrm for att replikera
video pd en annan plats. Bilden visas pa den externa monitorn med enheternas egna
uppldsning sa den externa monitorn bor stédja samma upplésning eller kunna andra storlek.

-> Notera: Pa vissa HDMI tv-skarmar kan overscan anvandas, vilket i sjdlva verket beskar
bilden och kan orsaka forlust av viktigt innehall. Se skdarmhandboken for alternativ for att
inaktivera overscan eller justera storleken

HDMI-ingang
Om enheten har en HDMI-ingdng kan den anslutas till en extern videokélla och visa
videobilder pa skarmen.

Konfigurationer av video in gors i videopanelen. Se anvdandarhandboken fér mer information.
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Programvaruinstallning

Forsta gangen du startar enheten

Nar enheten startas for forsta gangen, eller efter en fabriksaterstalining, visar enheten en serie
dialogrutor. Svara pa dialogrutans uppmaningar for att géra grundldggande installningar.

Du kan gora ytterligare instéllningar och dndra installningarna senare med hjdlp av
dialogrutorna for systeminstallningar.

Sekvens for programvaruinstidllningar

1 Allmanna instéllningar - se "Systeminstdllningar" pa sida 20.
Gor allmanna instéllningar enligt énskemal
Konfigurera stromkontroll

2 Avancerade instéllningar - se "Avancerat” pa sida 21.
Aktivera eller inaktivera funktioner
Granska avancerade installningsalternativ och gor &nskade andringar

3 Valj kalla - se "Ndtverksinstdllningar” pa sida 31.
Se till att ratt externa datakallor har valts

4 Instéllning av funktioner
Konfigurera specifika funktioner som beskrivs senare i detta kapitel

Oppna dialogrutan Instillningar

Foljande avsnitt fokuseras pa instéllningar som normalt inte behover dndras nar de har
konfigurerats. Programvaruinstallationen gors fran dialogrutan Installningar som kan éppnas
fran startsidan.

Wl serinGs \ X
£ o) a Svenska

Systeminstallningar

\ X

Sprak Svenska

Textstorlek Normal -
Plotter
Knappljud Hog

el Tid...
Radar Configure WheelKey...
o Satelliter...
Navigering
Pinkod

N Bransle S
Systematerstallning...

Spar Stromkontroll...

LB
i Avancerade instéllningar...

Tid och datum
Konfigurera tidsinstaliningarna efter fartygets plats, samt tids- och datumformat.

Konfigurera rattknapp
Konfigurerar funktionen for rattknappen pa framsidan av enheten.
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Instéllning for stromkontroll

Avgor hur enheten svarar pa signalen som hor till stromkontrolledaren. Las mer i
"Strémkontrollsanslutning” pa sida 13.

Den hdr installningen ar endast tilldmplig om den gula ledaren anvands for stromkontroll.

- Stallin "slav" om den gula ledaren ar ansluten till tdndning eller till en fristdende
strombrytare med 12 V/24 V

- Stallin "master” for att den har enheten ska sld pa och av andra enheter anslutna till
master/slave-bussen

Nar en masterenhet slas pa eller av slas alla enheter som ar anslutna till samma master/slave-
buss pa eller av.

Nar en masterenhet dr pa kan en slavenhet inte stdngas av.

Om ingen masterenhet ar paslagen kan slavenheter slas pa eller av individuellt.

Avancerat
Ar en dialogruta for avancerad instélining och hur ditt system visar olika anvandargranssnitt.

Aktivera och inaktivera funktioner
Det gar att aktivera eller inaktivera funktioner som inte automatiskt aktiveras eller inaktiveras
av systemet.

AVANCERADE INSTALLNINGAR

v Bildinstéllningar

Tidsplott Controls whether TimePlot feature is shown.
Video Controls whether Video feature is shown.

Radar Kontrollerar om radarfunktioner skall aktiverade.

Kompensation for roterande mast

Om fartyget har en roterande mast kommer det att pdverka sensorer eller radar som
monteras pa den. Om masten har en sensor for att mata rotation ocksa kan effekten
kompenseras.

= Notera: Om du anvander H5000 med en roterande mast maste Anvand mastrotation for
vind inaktiveras eftersom H5000 CPU automatiskt rattar till vindinformationen i
forhallande till fartyget.

AVANCERADE INSTALLNINGAR

» |Egenskaper
«|Radar

Radarloggning Kontrollerar om radarn kan spela in en simuleringsfil.

Radar range rings 4 Ange antal omradesringar i radarbilden.

Anvand mastrotation Kontrollerar om mastrotering skall inverka pa radarn

AVANCERADE INSTALLNINGAR

v Internet

4 Vind

Anvénd mastrotation ] Kontrollerar om mastrotation tillimpas pa skenbar vind

4 Instrument

GPS-offset - konfiguration av startlinje

For att funktionen startlinje ska fungera sa bra som majligt kravs den exakta positionen for
fartygets bog. Det aktiveras genom att ange offset-positioner fér GPS-sensorn. Genom att
kombinera de har offsets med kursdata kan programvaran korrekt faststélla bogens avstand
fran startlinjen.
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AVANCERADE INSTALLNINGAR

Anvind KOG for kurs Kontrollerar om KOG anvénds som kurs vid kalkylering av sannvind

Anvind FOG for bétfart Kontrollerar om mastrotering skall inverka pa sannvind berékningen
GPS Foroffset (m) 0.00 Avstand ifran fér till GPS

GPS cetrumlinje offset (m) 0.00 Avstand centrumlinje till GPS (negativ &t babord)

GPS Foroffset — ange avstandet mellan for och GPS (alltid ett positivt varde)
GPS centrumlinje offset — ange avstandet mellan fartygets centrumlinje och GPS (negativt
at babord)

- Notera: Se till att offset for foren innehdller alla prognoser pa framsidan av skrovet som
t.ex. bogsprot.

Larminstallningar

SETTINGS

Spar Instéllningar...

Installningar
Lista med alla tillgdngliga larmalternativ i systemet, med aktuella instdllningar.
Fran denna lista kan du aktivera, inaktivera och &ndra larmgranser.

Aktivera siren
Alternativet Siren aktiverad maste stallas in for att enheten ska kunna aktivera summern nar
ett larmtillstand uppstar.

Installningarna avgor ocksa hanteringen av den externa larmutgangen.

Radarinstallningar

- Notera: Installationsprocessen kan skilja sig dt beroende pa radarn. Félj installations- och
installningsinstruktionerna som medféljde radarn.

Anvand dialogrutan Radarinstallation for att stalla in radarn.

Instéllningar

ﬁ System Nordindikator

Avstandsringar
€ Plotter °

Avstandsindikering

Ekolod Kompass

Kurslinje Radarstatus...
s Baringar Stall in antennhgjd...
Autopilot 8 j

Infofalt Justera baringslinjering...

Navigering
MARPA Sidelobe suppression...

Bransle Installation... Justera local interference reject...

Spar Aterstall radarn till fabriksinstallning...

Radarkalla

| ett system med fler &n en radar kan du vélja den rdtta enheten att konfigurera frdn den har
menyn.

- Notera: Radartyper som stodjer dubbla radarenheter visas tvé ganger i kéllistan, med A-
och B-suffix.
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Radarstatus

Radarstatus
2!
L Radar information

Radar model

Programversion

Drifttimmar d

Serienummer 1107302997

v |Antennfunktioner

Radarlagrets status

Radarmodell
Identifierar vilken radarmodell som ar ansluten till ndtverket.

Programvaruversion
Kontrollera att du har den senaste programvaran. Sok efter den senaste
programvaruversionen som ar tillganglig pa: www.bandg.com.

Serienummer
Det har numret bor registreras i support- och forsakringssyfte.

MARPA-status

MARPA-statusen kan identifiera om en kurssensor finns i natverket och att radarn tar emot
kursinformation som ar viktig for MARPA-berdkningar.

Aterstiilla enhets-ID

Om en radar ansluts till natverket och den tidigare har varit ansluten till ett natverk med
dubbla radarenheter, kanske den inte identifieras av systemet eftersom den kan ha ett
ogiltigt enhets-ID. Du kan I&sa problemet genom att vilja knappen Aterstall enhetens 1D nar
radarn dr ansluten och paslagen.

- Notera: Den har proceduren ska utféras med bara en radar i natverket, och galler bara
da en dldre MFD kombineras med andra MFD:er i ett natverk.

Justera rackviddsforskjutning
(Endast pulsradar)
Radarsvepet ska borja vid fartyget (en radarrdckvidd pa noll). Du kan behéva justera radarns
rackviddsforskjutning for att uppna det. Om detta anges felaktigt kan en stor mérk cirkel
upptréda i mitten av svepet. Du kanske marker att raka objekt som exempelvis raka
skyddsmurar eller pirar ar bojda eller har fordjupningar. Objekt nara fartyget kan verka
indragna eller utdragna.
Justera rackviddsforskjutningen enligt nedan nér fartyget ar ungefar 45 till 90 m (50 till 100
yard) fran en kaj med en rak mur eller liknande som ger eko fran en rak linje pa skdrmen.
Rikta baten mot kajen
Justera forstarkningsinstélliningen tills en tillrackligt bra bild av ekot fran kajen visas
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Justera antennhojd

Stéll in radarskannerns hojd i relation till vattenytan. Radarn anvénder det har vardet till att
berdkna de korrekta STC-instéllningarna.

Justera baringsinriktning

Det héar gors for att rikta in kursmarkdren pa skdarmen mot fartygets mittlinje. Det
kompenserar for en eventuell, latt felriktning av radarn under installationen. Eventuella
felaktigheter framgar tydligt nar MARPA eller sjokortséverlagring anvands.

Rikta in bdten sa att den &r vinkelrdt mot yttersta d&nden av en pir eller halvo. Justera
instaliningen av baringsinriktning sa att kursmarkdren och landmassan korsas.

- Notera: Justeringar av baringsinriktning maste goéras innan Anvand mastrotation
aktiveras.

Sidolobsundertryckning

Falska malekon kan da och da intréffa i ndrheten av starka malekon som stora fartyg eller
containerhamnar. Det intréffar eftersom inte all radarenergi som skickas gar att fokusera i en
enda strale av radarantennen. En liten energimdngd skickas i andra riktningar. Den har
energin kallas sidolobsenergi och den férekommer i alla radarsystem. Returerna som orsakas
av sidolober har en bendgenhet att likna bagar.

> Notera: Den hadr kontrollen ska bara justeras av erfarna radaranvéndare. Mal kan ga
forlorade i hamnmiljoer om den har kontrollen inte &r ratt justerad.

Om radarn monteras i ndrheten av metallféremal 6kar sidolobsenergin eftersom stralens
fokus forsamras. De 6kade sidolobsreturerna kan elimineras med hjélp av kontrollen for
sidlobsdd@mpning.

Den har kontrollen ar installd p& Auto som standard och behdver normalt inte justeras. Om
det forekommer betydande metallbrus runt radarn kan dock sidolobsundertryckningen
behova okas. Kontrollen ska justeras enligt foljande:

1. Ange radarrackvidden som 1/2 M till T M och sidlobsdampningen som Auto

2. Ta farkosten till en plats ddr sidolobsreturer troligen forekommer. | normalfallet hander
detta i narheten av ett stort fartyg, en containerhamn eller en metallbro.

3. Férdas 6ver omradet tills de starkaste sidolobsreturerna visas.

4. Andra laget Auto fér sidolobsundertryckningen till AV. Vélj sedan och justera
sidolobsundertryckningens kontroll tills sidolobsreturerna elimineras. Du kan behéva
Overvaka 5-10 radarsvep for att vara saker pa att de har eliminerats.

5. Féardas 6ver omradet igen och justera om i de fall da sidolobsreturer fortfarande
forekommer.

6. Avsluta dialogrutan.

Justera lokal avstorning

Storningar fran kallor ombord kan stora Broadband Radar. Ett symptom pa detta kan vara ett
stort mal pa skdarmen som stannar kvar i samma relativa baring dven om farkosten andrar
riktning.

Valj mellan LAG, MED eller HOG lokal avstérning. Standard &r LAG.

Aterstilla radarn till fabriksinstéllningarna
Det har alternativet kan anvandas for att aterstalla alla anvandarjusteringar.

Ekolodsinstdllningar

En kompatibel ekolodsmodul (eller annan enhet som har inbyggd ekolodsmodul) som delas
over Ethernet-natverket kravs for att visa ekolodsbilder pa enheten.
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SETTINGS \ X

L System Network echosounder mode Multi-source -

Overlay DownScan
€0 Plotter Y
Spela upp ekologg...
(@)
Structure depth offset (m)
@ utopilot Anvand djup & temp data frén 85100 CH-57.5.1
D Installation...

Navigering

Restore echosounder defaults...

Natverksekolodslage
Instaliningen for natverksekolodslage anger om endast en eller flera ekolodskallor kan véljas
samtidigt.

- Notera: Om du dndrar ldage maste alla anslutna kallor startas om.

DownScan-overlagring

Nar en DownScan-kompatibel givare &r ansluten till systemet kan du 6verlagra DownScan-
bilder pa den vanliga ekolodsbilden.

Nar DownScan-6verlagring ar aktiv utdkas ekolodspanelmenyn med grundldggande
DownScan-alternativ.

Strukturdjup offset
Installning for strukturgivare.
Alla givare mater vattendjupet fran givaren till botten. Darmed tar matningar av vattendjupet

inte hansyn till avstandet fran givaren till batens lagsta punkt i vattnet eller fran givaren till
vattenytan.

For att visa djupet fran den lagsta punkten av fartyget till botten ska du ange offset som
lika med det vertikala avstandet mellan givaren och den nedersta delen av fartyget, A
(negativt varde).

For att visa djupet fran vattenytan till botten ska du ange offset som lika med det vertikala
avstandet mellan givaren och vattenytan, B (positivt varde)

For djup under givare anges offset som 0.

Anvand djup- och tempdata fran
Véljer fran vilken kalla djup- och temperaturdata ska delas pd NMEA 2000-natverket.

Installation
Anvand den har dialogrutan for att stalla in och konfigurera tillgangliga kéllor for ekolodet.
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Ekolod installation - Okdnd kalla

Kalla
This unit

Sokdjup
300 (m)

Djupoffset m)
0.0

Vattenfart kallibrering
0

Fart genom vattnet dampning
1s

Vattentemperatur...

Givartyp

Spara

Kadlla

Om du véljer det hér alternativet visas en lista over kallor for ekolod som ér tillgangliga for
instaliningar. De instéllningar du gor i resten av dialogrutan galler fér den valda kallan.

Sokdjup
Brus och storningar kan gora att ekolodet sdker efter orealistiska djup. Genom att stélla in
sokdjupet manuellt sa visar systemet ekon fran objekt inom det angivna djupomradet.

Djupoffset
Alla givare mater vattendjupet fran givaren till botten. Darmed tar matningar av vattendjupet

inte hdnsyn till avstandet fran givaren till batens ldgsta punkt i vattnet eller fran givaren till
vattenytan.

For att visa djupet fran den lagsta punkten av fartyget till botten ska du ange offset som
lika med det vertikala avstandet mellan givaren och den nedersta delen av fartyget, A
(negativt varde).

For att visa djupet fran vattenytan till botten ska du ange offset som lika med det vertikala
avstandet mellan givaren och vattenytan, B (positivt varde)

For djup under givare anges offset som 0.

Vattenfart kalibrering

Vattenfart kalibrering anvands for att justera hastighetsvardet fran skovelhjulet sa att det
matchar batens faktiska hastighet genom vattnet. Den faktiska hastigheten kan faststallas
med hjdlp av GPS-hastighet éver grund (SOG) eller genom tidtagning nar baten fardas en

kand strécka. Kalibrering av vattenfart ska utforas i lugna férhallanden med minimala vind-
och stromrorelser.

Oka det har vardet till &ver 100 % om skovelhjulets avldsningar &r for 1dga och minska vérdet
om avlasningarna ar for hdga. Om exempelvis den genomsnittliga hastigheten genom
vatten ar 8,5 knop (9,8 MPH) och SOG registrerar 10 knop (11,5 MPH) ska kalibreringsvardet
Okas till 117 %. Berdkna justeringen genom att dividera SOG med skovelhjulets hastighet och
multiplicera produkten med 100.

Kalibreringsomrade: 50-200 %. Standard &r 100 %.
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Berdkning av medelviirde for hastighet genom vatten

Berdknar medelvardet av hastigheten genom vatten genom att mata hastigheten vid ett valt
tidsintervall. Intervall for hastighet genom vatten stracker sig fran en till trettio sekunder. Om
du till exempel véljer fem sekunder baseras den visade hastigheten genom vatten pa en
medelvardesberakning under 5 sekunders méatning.

Kalibreringsomrade: 1-30 sekunder. Standard ar 1 sekund.

Kalibrering av vattentemperatur
Temperaturkalibrering anvéands for att justera vattentemperaturvardet fran ekolodsgivaren.
Det kan krdvas i syfte att korrigera for lokal paverkan pa uppmatt temperatur.

Kalibreringsomrade: -9,9°-49,9°. Standard &r 0°.

- Notera: Kalibrering av vattentemperatur visas bara om givaren har en
temperaturfunktion.

Givartyp

Givartyp anvands for val av den givarmodell som &r ansluten till ekolodsmodulen. Den valda
givaren avgor vilka frekvenser anvandaren kan vélja under drift av ekolodet. For vissa givare
med inbyggda temperatursensorer kan temperaturavldsningen vara felaktig eller inte
tillgénglig alls om fel givare valjs. Givarens temperatursensorer har en av tva impedanser: 5 k
eller 10 k. Om bada alternativen anges for samma givarmodell laser du dokumentationen
som medfdljer givaren for att faststélla impedansen.

Instédllning av ForwardScan

Tillgdnglig ndr funktionen ForwardScan ar pa. Information om instalining finns i
anvandarhandboken.

Autopilotinstallningar

Mer information om installningar och drifttagning for autopilotdatorer finns i
dokumentationen som medféljde autopilotsystemet eller autopilotdatorn.

- Notera: Rattknappen kan anvandas som en standbyknapp om den &r installd pd
autopilotstyrning. Mer information om hur rattknappen konfigureras finns i "Konfigurera
rattknapp" pa sida 20.

Bransleinstallningar

Branslefunktionen évervakar fartygets bransleférbrukning. Informationen slas ihop for att
indikera anvant brénsle for tripp och sdsong, och anvénds for att berakna bransleekonomin
for visning pa instrumentsidorna och i dataféltet.

Om den hér funktionen ska anvandas maste en bransleflddesgivare fran Navico eller en
NMEA 2000-motoradapterkabel/gateway med en lagringsenhet fér bransledata fran Navico
monteras pa farkosten. Navicos bréansleflodesgivare kraver inte anvandning av en separat
branslelagringsenhet. Kontakta motortillverkaren eller aterférséljaren fér information om
huruvida motorn har en datautgang och vilken adapter som ér tillgénglig for att ansluta till
NMEA 2000.

Nar den fysiska anslutningen har gjorts ser du till att kallvalet genomfors. Flera
motorinstallationer dar bransleflodesgivare eller lagringsenheter for bransledata anvands,
krdver konfiguration av motorplatsen pa enhetslistan. Allman information om kallval finns i
"Ndtverksinstdllningar" pa sida 31.

SETTINGS

Fdrbrllkat branSIe

R Fyll tank...
Spar
Sok bransle...

Fartygsinstallning...
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Fartygsinstallningar
Dialogrutan for fartygsinstallningar maste anvandas for att vélja antal motorer, antal tankar
och fartygets sammanlagda branslekapacitet med alla tankar.

FARTYGSINSTALLNINGAR

Antal motorer

Antal bransletankar

)

Fartygets totala branslekapacitet (L)
0

Spara

Matning av brdinsleniva

Matningen av branslenivan kan faststallas med hjalp av branslet som motorn/motorerna har
anvant eller tanksensorernas bransleniva. Nominell bransleférbrukning krévs for att stalla in
skalan pa bransleekonomimataren. Det har vérdet ska faststallas med hjalp av erfarenhet,
Over tid. Alternativt kan battillverkaren eller -formgivaren kanske ge ett ungefarligt varde som
kan anvandas.

- Notera: Matning av branslenivd som tas fran nivasensorer under fard kan ge felaktiga
madtningar pa grund av fartygets rorelser.

= Notera: Instéllningar for nominell bransleférbrukning ska faststallas med normal
fartygslast i atanke. Det vill sdga fulla bransle- och vattentankar, stuvad tender, material
osV.

Konfiguration av bransleflode

Nar antalet motorer har angetts maste du ange vilken bransleflédesgivare som ar ansluten till
respektive motor. Under Enhetslista pa natverkssidan 6ppnar du dialogrutan
Enhetskonfiguration for varje givare och anger den Plats som matchar den motor som
enheten &r ansluten till.

Avkonfigurera - dterstdller enhetens standardinstaliningar, vilket raderar alla
anvandarinstaliningar.

Aterstill branslefléde — terstiller endast instaliningen for Branslets K-varde, om den
angetts under Kalibrera. Endast Navico-enheter kan aterstallas.
ENHETSLISTA

Modell-ID
EP-10: Fuel Flow (Center)

EP-10: FUEL FLOW - DEVICE INFORMATION

i enhet: £P-10: Fuel Flow

4y | Namn:

Tillverkare: Lowrance

d Mjukvaruversion: 1.2.0 GO395D
Modell: 1.0.0
Adress: 48

| S/N: 3766245955646228644
Fall: 0
Status: 0K

[ e

EP-10: FUEL FLOW - ENHETSKONFIGURATION
Konfiguration
Apparat EP-10: Fuel Flow
Plats Center

Avancerade val Center

Instans Okand Avkonfigurera

Aterstill Bransleflode.

Kalibrera

Kalibrering kan kravas for att noggrant matcha det uppmatta flodet med det faktiska

bransleflodet. Atkomst till kalibreringen sker fran dialogrutan Fyll tank. Kalibrering &r bara

mojlig for Navicos bréansleflodesgivare.

1. Starta med full tank och kér motorn pa normalt satt.

2. Efter att minst flera liter (ndgra gallons) har anvants ska tanken fyllas pa helt och hallet och
alternativet Stall pa fullt valjas.
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3. Valj alternativet Kalibrera.
4. Ange Faktiska dtgdngen baserat pd den branslevolym som fylldes pd i tanken.
5. Valj OK for att spara instéllningarna. | Branslets K-vérde visas nu ett nytt vdrde.

- Notera: Kalibrera flera motorer genom att upprepa stegen ovan fér en motor i taget.
Alternativt kdr man alla motorer samtidigt och dividerar Faktiska atgdngen med antalet
motorer. Det forutsatter rimligt jdmn bransleférbrukning for alla motorer.

- Notera: Alternativet Kalibrera ar bara tillgangligt om Stéll pa fullt har valts och ett
bransleflode ar anslutet samt installt som en kalla.

- Notera: Hogst 8 motorer stdds vid anvandning av bransleflédesgivare.

Bransleniva

Med en vétskenivaenhet fran Navico som ansluts till en ldmplig tanknivagivare ar det mojligt
att méata den branslemangd som aterstar i en utrustad tank. Antalet tankar maste anges i
dialogrutan Fartygsinstallningar, som dppnas fran sidan med bransleinstaliningsalternativ, for
att medge separat tanktilldelning av vatskenivdenheterna.

Valj Enhetslista pa natverkssidan och 6ppna dialogrutan Enhetskonfiguration for varje givare
och ange tankplats, vatsketyp och tankstorlek.

Mer information om hur du gor instéllningar for instrumentfaltet eller en métare pa
instrumentsidan med hjélp av data fran vatskenivdenheten finns i anvédndarhandboken.

- Notera: Hogst 5 tankar stéds ndr vatskenivdenheter anvands.

- Notera: Tankdata som matas ut av en kompatibel motorgateway kan ocksa visas men
tankkonfiguration for en sadan datakalla ar inte maojlig fran den hér enheten.

Tradlosa installningar

SETTINGS

® Autopilot Anslut till en tradlSs hotspot...

) Navigering Farrkontroller
Tradlésa enheter
i Bransle
Klient installningar

Spdr Avancerad

Larm Intern tradids

Méttenheter

Tradl6sa instdllningar
Innehdller alternativ for konfiguration och instaliningar for tradldsa funktioner.

Fjarrkontroller
Nar en tradlds enhet ansluts bor den visas pa listan Fjdrrkontroller.

Val av Tilldt alltid innebdr att enheten kan ansluta automatiskt utan att ett 16senord behdvs
varje gang. Fradn den har menyn kan man dven utfora frankoppling av enheter som inte
langre behdver dtkomst.

Se anvandarhandboken fér information om hur du ansluter styrenheter.

Tradlosa enheter

Denna dialogruta visar de tillgdngliga tradlosa enheterna samt deras IP- och kanalnummer.
Val av en enhet ger mer information.

Om du vill visa och andra varden for den interna tradlosa modulen (natverksnamn (SSID),
natverksnyckel eller kanal) maste den interna tradlésa modulen vara i laget Atkomstpunkt
(internt Wi-Fi).

For att du ska kunna valja ett natverk (hotspot) att ansluta till maste den interna tradldsa
modulen vara i Klientldage. Du kan &ndra ldge med alternativet Lage.
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Ldge

Visas om den inbyggda tradlésa modulen dr installd pa ldget Anslutningspunkt (inbyggt Wi-
Fi) eller Klientldge. Valj alternativet om du vill &ndra tradIdst Idge mellan ldget
Anslutningspunkt och Klientldage. Om den inbyggda tradlésa modulen &r installd pa laget
Anslutningspunkt (inbyggt Wi-Fi), kan du via smartphone och surfplatta fa dtkomst till
enheten och visa innehall och styra den (endast surfplatta). Nar laget Anslutningspunkt
(inbyggt Wi-Fi) &r installt kan du dven visa och dndra informationen om den inbyggda
tradlésa modulen. Med Klientldge har enheten internetatkomst via en tradlés hotspot.
Nar du visar den har menyn for en WIFI-1 med ldget Anslutningspunkt installt ar det ocksa
mojligt att vaxla mellan ldgena Priméar och Sekundar anslutningspunkt. Darmed kan tva
WIFI-1-enheter finnas samtidigt i natverket.

Endast en WIFI-1 kan fungera som Primadr, vilket innebdr att enheten fungerar som DHCP-
server. Endast en DHCP-server far finnas i ett och samma néatverk.

Om du vill anvanda tvd WIFI-1-moduler som anslutningspunkter samtidigt maste enheten
initialt vara ansluten till endast en enhet. Nar denna enhet stalls in som sekundér kan en
andra modul aktiveras/anslutas, som automatiskt stalls in som primar.

- Notera:| ett natverk med bara en WIFI-1 och en eller flera inbyggda tradldsa moduler
ska WIFI-1 fortsétta att vara installd i laget Primar. De inbyggda modulerna fungerar inte
som en DHCP-server.

Hardvara
Tillhandahaller hardvarurelaterad information.

Ndtverk

Endast synligt om den interna tradlosa enheten &r i klientldget ndr enheten valjs. Visar en lista
dver alla natverk (hotspots) tillgdngliga for anslutning. Valj namnet pa onskat nétverk och
ange natverksnyckeln for att ansluta till det.

Ndéitverksnamn (SSID)

Visar namnet pa det inbyggda traddldsa natverket.

Visas endast om den inbyggda tradl®sa modulen dr installd pa ldget Anslutningspunkt
(inbyggt Wi-Fi) ndr enheten valjs. Du kan vélja det och dndra namnet pd det inbyggda
traddldsa natverket till valfritt namn for enkel identifiering.

Nditverksnyckel

Krdvs av smartphone eller surfplatta for att du ska kunna ansluta dem till det inbyggda
tradldsa natverket.

Visas endast om den inbyggda tradlésa modulen ar installd pa laget Anslutningspunkt
(inbyggt Wi-Fi) nar enheten vdljs. Du kan vélja den och @ndra den om du vill &ka natverkets
sakerhet. Nyckeln maste vara pd minst tta tecken.

Kanal

Visas endast om den inbyggda tradldsa modulen ar installd pa laget Anslutningspunkt
(inbyggt Wi-Fi) ndr enheten valjs. Valj alternativet nér du vill &ndra kanalinstaliningen i syfte
att fa bukt med potentiella storningar i den inbyggda tradldsa modulen fran en annan RF-
enhet som sdnder i samma frekvensband.

Aterstdll standardinstdllningar
Tar bort alla andringar som gjorts av anvandaren, och aterstéller den tradldsa funktionen till
fabriksinstaliningarna.

Klientinstallningar

Oppnar dialogrutan for tradldsa klientinstallningar som visar tidigare anslutna nétverk,
oavsett om de &r aktuellt synliga eller inte. Tillater att ta bort ett natverk fran listan och att
vaxla installning om automatisk anslutning.
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Avancerat

Det finns verktyg i programvaran som hjalper till vid felsokning samt installning av Wi-Fi-
natverket.

Iperf

Iperf &r ett vanligt verktyg for ndtverksprestanda. Det dr avsett for testning av prestanda i
tradl6sa natverk runt farkosten sa att svaga punkter eller problemomraden kan identifieras.
Programmet maste installeras pa och kéras fran en surfplatta.

Enheten maste kora Iperf-servern innan testet initieras fran surfplattan. Nar sidan stéangs slutar
lperf automatiskt att kodras.

DHCP Probe

Den trddldsa modulen innehdller en DHCP-server som allokerar IP-adresser for alla MFD:er
och ekolod i ett natverk. Vid integrering med andra enheter, tex. ett 3G-modem eller en
satellittelefon, kan andra enheter i ndtverket ocksa fungera som DHCP-servrar. | syfte att gora
det enkelt att hitta alla DHCP-servrar i ett natverk kan dhcp_probe kéras frén Zeus® Glass
Helm. Endast en DHCP-enhet far vara igang i ett och samma natverk. Om en andra enhet
upptacks ska DHCP-funktionen stdngas av om sa ar mojligt. | enhetens instruktioner finns
mer hjalp.

- Notera: lperf och DHCP Probe &r verktyg fér diagnostiska dndamal. De anvands av
anvandare som har kunskap om natverksterminologi och konfiguration. Navico ar inte
ursprunglig utvecklare av de har verktygen och kan inte tillhandahalla support som
hanfor sig till anvandningen.

Samtidig hantering av klient- och anslutningspunkt

For att MFD:n ska vara tillgdnglig pa en surfplatta samtidigt som den har tillgang till internet
maste tva tradl6sa enheter anvdandas — den ena maste vara i klientldage och den andra i laget
anslutningspunkt. Det kan vara en kombination av en intern tradlds modul och en extern
WIFI-1-enhet eller tva externa WIFI-1-enheter. Fordelen med tva externa WIFI-1-enheter &r att
alla MFD:er i natverket far bada funktionerna (dar det ar lampligt).

Natverksinstallningar

SETTINGS

@) Navigering Info

B Bransle Namy

. Kallor...
Spar
Enhetslista

£ lam Diagnostik
#  Mattenheter Natverksgrupper...

(@) Tradios Dampning...

i Kalibrering
& Natverk
NMEA2000

NMEA0183

Enhetsnamn

Tilldelning av ett namn &r praktiskt i system dér fler an en enhet av samma typ och storlek
anvands. Vid visning av datakallor eller enhetslistan bifogas det tilldelade namnet till
standardproduktnamnet + den virtuella enhetsfunktionen fér enkel identifiering.

Kallor
Datakallor forser systemet med data i realtid.

Data kan komma fran moduler som &r inbyggda i enheten eller externa moduler som &r
anslutna via NMEA 2000 eller via NMEA 0183 om de finns pa enheten.

Om en enhet ar ansluten till fler an en kélla som tillhandahaller samma data kan anvandaren
valja 6nskad kalla. Se till att alla externa enheter och NMEA 2000-stamnaétet dr anslutna och
igdng innan du borjar valja kalla.
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SETTINGS

@) Navigering Info

Autoval

Brinsle Namn Styrkompass
R Navigation

Spar
Enhetslista Position

Larm Diagnostik Skenbar vind

Mattenheter Néitverksgrupper... Berknad vind

g Dampning... Bétfart

Tradlds pning
Kalibrering Sjovattentemp

NMEA2000 Loggad distans

Dju|
NMEA0183 i

Barometertryck

Automatiskt val
Alternativet for automatiskt val soker efter alla kéllor som &r anslutna till enheten. Om fler &n

en kalla ar tillgéngliga for varje datatyp sker valet utifran en intern prioriteringslista. Det har
alternativet lampar sig for de flesta installationer.

Manuellt kdllval

Manuellt val krévs i allmanhet bara om det finns fler an en kélla for samma data och den kalla
som valts automatiskt inte ar den som 6nskas.

Autoval

Kompass Grupp Forvalt -

Navigation Avancerad...

Position Precision-9 Compass [106746449] [v]

Skenbar vind

Val av gruppkadilla

Med multifunktionsskarmar, styrenheter for autopiloter och instrument kan du:

- Anvanda datakallor (till exempel position, vindriktning osv.) som alla andra produkter i
natverket anvander, eller alternativt anvanda en datakélla oberoende av andra enheter.

- Globalt vaxla 6ver alla enheter till en annan kalla fran valfri enhet. (Det har géller bara for
produkter som dr installda pa laget Grupp.)

- Notera: For att du ska kunna aktivera gruppvalet maste enheten vara installd pa
standardgrupp.

Enheter med gruppinstallningen Ingen kan stéllas in pa att anvdnda andra kallor an de som
anvands av resten av natverksenheterna.

Autoval

Kompass Forvalt -

Navigation Avancerad... Ingen

Position Precision-9 Compass [1 0674GA

Skenbar vind

Avancerat kdllval

Det hér alternativet ger en flexibel och exakt manuell kontroll Gver vilka enheter som
tillhandahaller data. Vissa datakallor, till exempel for bransleniva eller motorvarvtalet, kan bara
andras fran menyn Avancerat. Da och da kanske det automatiska valet inte tilldelar den
dnskade kallan, ndgot som kan korrigeras med hjalp av Avancerat kallval. Ett exempel pa det
ar ndr tva installationer med NMEA 2000-kompatibla motorer inte & programmerade med
unika instansnummer. Det innebadr att funktionen for automatiskt val inte kan avgéra vilken
motor som dr monterad pa babordssidan och vilken som ar monterad pa styrbordssidan.

- Notera: Alternativet Avancerat dr synligt pa flera stéllen — ldngst ned i listan Kallor och
under varje kallkategori (till exempel Kompass). Den senare visar en filtrerad lista som
bara relaterar till enheter som matar ut data som ar relevanta for kategorin.
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Enhetslista

| enhetslistan visas de enheter som tillhandahaller data. Detta kan omfatta en modul inuti
enheten eller en extern NMEA 2000-enhet.

Vid val av en enhet i den hér listan visas mer information och alternativ fér enheten.

Alla enheter kan tilldelas ett instansnummer via konfigurationsalternativet. Ange unika
instansnummer for identiska enheter i ndtverket sa att enheten kan sarskilja dem. Alternativet
Data visar alla data som matas ut av enheten. Vissa enheter visar ytterligare alternativ som ar
specifika for enheten.

= Notera: Det 4r normalt sett inte mojligt att ange ett instansnummer for en produkt fran
tredje part.

Diagnostik
Ger information som hjdlper till att identifiera ett problem med natverket.

NMEA 2000
Ger information som hjélper till att identifiera ett problem med natverket.

- Notera: Foljande information kanske inte alltid tyder pa ett problem som ar latt att 16sa
med mindre justeringar av natverkets layout eller anslutna enheter och deras aktivitet i
ndtverket. Rx- och Tx-fel indikerar dock oftast problem med det fysiska natverket som kan
|6sas genom att korrigera terminering, minska langden pad stamnat eller
anslutningskablar eller minska antalet natverksnoder (enheter).

DIAGNOSTICS

NMEA 2000 MVL;]

Bus State - Bus Off

Rx Overflows - 0
Rx Overruns - 0
Rx Errors - 0

Tx Errors - 255

Busstatus

Indikerar bara om bussen &r stromférande men inte nédvéndigtvis ansluten till datakallor.
Om bussen anges som av men om strom tillfors och felantalet samtidigt okar ar det dock
mojligt att kabeltopologin eller termineringen ar felaktig.

Rx Overflows
Enheten fick for manga meddelanden i bufferten innan programmet kunde ldsa dem.

Rx Overruns
Enheten inneholl for manga meddelanden i bufferten innan drivrutinen kunde ldsa dem.

Rx-/Tx-fel

De hér tva siffrorna 6kar nar felmeddelanden férekommer och minskar nér meddelanden tas
emot pa ratt satt. De har véardena (till skillnad mot andra vérden) ar inte kumulativa. Vid
normal drift ska de vara 0. Vdrden runt 96 och darover tyder pd ett starkt felbendget natverk.
Om de hadr siffrorna blir for hdga for en viss enhet forsvinner den automatiskt frdn bussen.

Snabba paketfel

Kumulativ réknare for eventuella fel med snabba paket. Det kan handla om en saknad ram
eller en ram i fel ordning och sa vidare. NMEA 2000 PGN:er bestar av upp till 32 ramar. Hela
meddelandet ignoreras om en ram saknas.

- Notera: Rx- och Tx-fel indikerar ofta ett problem med det fysiska natverket som kan l6sas
genom att korrigera termineringen, minska ldangden pa stamnatet eller
anslutningskablarna eller minska antalet natverksnoder (enheter).
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UDB
Fliken UDB (User Data Base, anvdndardatabas) pa diagnostiksidan ger information om
Ethernet-aktivitet.

DIAGNOSTICS

NMEA 2000 MYDL

Version , Size

UDB Eventlog DB
Version 5, size 5

UDB SharedSetting DB

Version 620,

J1939
J1939-fliken pa diagnostiksidan innehaller information om J1939-bussens aktivitet.

DIAGNOSTICS

nmiea 2000 [JEEECH ubB

Bus State - Bus On

Rx Overflows - 0
Rx Overruns - 0
Rx Errors - 0

Natverksgrupper

Funktionen anvands for att styra parameterinstallningarna, antingen globalt eller i
enhetsgrupper. Funktionen anvands pa storre fartyg dar flera enheter &r anslutna till NMEA
2000-natverket. Om flera enheter tilldelas for samma grupp far en parameteruppdatering pa
en enhet samma effekt pa resten av medlemmarna i gruppen.

Om nagon installning begar diskret kontroll valjer du Ingen for gruppen.

Dampning

Om data ar oregelbundna eller for kdnsliga kan dampning anvéndas for att gora
informationsvisningen mer stabil. Om démpning dr inaktiverat presenteras data i raformat
utan att dédmpning anvands.

Kalibrering

En offset (positiv eller negativ) kan anvandas for att korrigera felaktigheter i data fran NMEA
2000-kéllor.

-> Notera: Eventuell kalibrering som gors har tilldmpas bara lokalt pd den har enheten.
Dessa offsets tilldmpas inte pa andra enheter i nétverket.

Konfiguration av NMEA 2000

Ta emot waypoints
Valj det har alternativet for att tilldta en annan enhet som kan skapa och exportera waypoints
via NMEA 2000 att 6verfora direkt till den har enheten.

Skicka waypoint
Valj det har alternativet om du vill tilldta att enheten skickar waypoints till en annan enhet via
NMEA 2000.

- Notera: Systemet kan endast sanda eller ta emot en waypoint i taget nar den
waypointen skapas. Information om import eller export av flera waypoints finns i
anvandarhandboken.

Konfiguration av NMEA 0183

NMEA 0183-porten eller -portarna maste stéllas in sa att de anpassas till de anslutna
enheternas hastighet. De kan konfigureras for att bara mata ut de meningar som kravs av
mottagarenheter.
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Ta emot waypoints
Valj det har alternativet for att tilldta en enhet som kan skapa och exportera waypoints via
NMEA 0183 att 6verfora direkt till den har enheten.

Baudhastighet

Den har ska stdllas in sa att den motsvarar enheter som &r anslutna till ingdngen och
utgangen hos NMEA 0183. Fér ingdngen och utgangen (Tx, Rx) anvands samma instéllning
for baudhastighet

- Notera: AlS-transpondrar fungerar normalt med NMEA 0183-HS (hog hastighet), vilket
krdver att baudhastigheten stalls in pa 38 400.

Seriell utmatning
Valet avgdr om data matas ut via Tx-ledningar och aktiverar redigering av listan dver
utmatningsmeningar.

Meningar for seriell utmatning

Den har listan ger kontroll Gver vilka meningar som behdéver sandas till andra enheter fran
NMEA 0183-porten. Till foljd av den begrénsade bandbredden hos NMEA 0183 &r det bra att
bara aktivera de data som kravs. Ju farre meningar som valjs desto hogre
utmatningshastighet for de aktiverade meningarna.

Vanliga meningar aktiveras som standard.

Ethernet/tradlost

NMEA 0183-datastrommen matas ut och gors tillganglig for surfplattor och datorer via den
inbyggda tradlésa anslutningen eller Ethernet. | dialogrutan anges IP och portuppgifter som
normalt krdvs for att konfigurera programmet i en enhet fran tredje part.

= Notera: Andra MFD:er kan inte avkoda den har informationen tillbaka till NMEA 0183 for
anvandning av data som en kalla. En fysisk NMEA 2000- eller NMEA 0183-anslutning kravs
fortfarande.
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Stod for tredje part

C-Zone

CZone-anslutning till NMEA 2000

Vid tilldagg av extra enheter i CZone-natverket rekommenderar vi att du anvander en BEP
Network-granssnittsbrygga for att koppla samman de tvd stamndten i natverket.

CZone-/NMEA 2000-ndtverkets granssnittsbrygga isolerar stromforsorjningen i de tvad
ndtverken, men gor att data kan delas fritt mellan bada sidorna.

Granssnittsbryggan kan dven anvandas for utvidgning av NMEA 2000-natverket, ndr maximal
nodbegransning (nod = en enhet som ar ansluten till natverket) for natverket har natts eller
den maximala kabelldngden pa 150 m kommer att dverskridas. Nar en granssnittsbrygga har
installerats kan ytterligare 40 noder och ytterligare kabelldangd ldggas till.

Natverksgranssnittet ar tillgangligt hos din BEP-aterforsaljare. Mer information finns pa BEP-
webbplatsen www.bepmarine.com.

(NMEA2000) W (CZONE)
L ‘ mii—}

CZone-installning

SETTINGS \ b3

((-)) Tradlos Bekrafta att batterier ar fullt laddade...

. Visa vid uppstart v
== Natverk

Bakgrundsljus

Stallinid... 00000000

| syfte att kommunicera med de CZone-moduler som ar anslutna till natverket maste
enheten tilldelas en unik CZone dipswitch-installning.

Funktionerna hos CZone-systemet avgors av CZone-konfigureringsfilen som lagras i alla
CZone-moduler och Zeus® Glass Helm. Filen skapas med hjélp av CZone Configuration Tool,
ett sarskilt datorprogram som ér tillgdngligt hos BEP Marine Ltd och tillhérande CZone-
distributorer.

Mer information finns i dokumentationen som medféljde CZone-systemet.

Tilldela dipomkopplarinstdlining

Alla produkter som kan styra och visa CZone-enheter maste tilldelas en virtuell
adressinstallning. Den har instéliningen ar unik fér varje enhet. Den anges normalt efter att
konfigurationsfilen redan finns i CZone-systemet men gar dven att ange i forvdg. Gor det
genom att ga till CZone-menyn pa instdllningssidan.

Om konfigurationen redan &r tillganglig i natverket pabdrjas dverforing till Zeus® Glass Helm
direkt nar adressinstallningen har utforts. Lat dtgarden slutféras utan avbrott.

Stdlla in CZone for visning vid start
Om det hér alternativet vljs visas CZones kontrollsida férst, varje gdng Zeus® Glass Helm sl&s
pa.

Backlight (Bakgrundsbelysning)

Om den har funktionen aktiveras synkroniserar Zeus® Glass Helm sin installning fér
bakgrundsbelysning med instaliningen hos andra eventuella CZone Display Interfaces sa att
instéllningen delas.

- Notera: CZone-konfigurationen méste dven ha Zeus® Glass Helm installd som styrenhet.
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Bilaga

Tillbehor

Den senaste tillbehdrslistan finns pa: www.bandg.com
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Data som stods

- Notera: Utgangarna for NMEA 0183- och NMEA 2000-data krdver anslutning av relevanta
sensorer.

Lista over NMEA 2000-kompatibla PGN (parametergruppnummer)

NMEA 2000 PGN (mottagning)

59392 ISO-bekraftelse
59904 ISO-begdran
60928 ISO-adressansprak

126208 ISO-kommando, gruppfunktion
126992 Systemtid

126996 Produktinfo

127237 Kurs-/sparkontroll

127245 Roder

127250 Fartygets kurs

127251 Girhastighet

127257 Position

127258 Magnetisk variation

127488 Motorparametrar, snabb uppdatering
127489 Motorparametrar, dynamiska
127493 Overféringsparametrar, dynamiska
127503 AC-ingdngsstatus

127504 AC-utgdngsstatus

127505 Vatskeniva

127506 DG, detaljerad status

127507 Laddarstatus

127508 Batteristatus

127509 Vaxelriktarstatus

128259 Hastighet, i forhallande till vattnet
128267 Vattendjup

128275 Logga avstand

129025 Position, snabb uppdatering
129026 Kurs éver grund och hastighet dver grund, snabb uppdatering
129029 GNSS-positionsdata

129033 Tid och datum

129038 AlS klass A, positionsrapport
129039 AlS klass B, positionsrapport
129040 AlS klass B, utdkad positionsrapport
129041 AlS-navigeringshjdlpmedel

129283 Tvarsparsfel

129284 Navigationsdata

129539 GNSS DOP

129540 AlS klass B, utdkad positionsrapport
129794 AlS-navigeringshjalpmedel
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129801
129283
129284
129539
129540
129794
129801
129802
129808
129809
129810
130074
130306
130310
130311
130312
130313
130314
130576
130577

Tvarsparsfel

Tvdrsparsfel

Navigationsdata

GNSS DOP

GNSS-satelliter i sikte

AIS klass A, statisk och fardrelaterad information
AlS-adress for sdkerhetsmeddelande

AlS, 6ppet utsant sakerhetsmeddelande
DSC-anropsinformation

AlS klass B, "CS” statisk datarapport, del A

AIS klass B, "CS” statisk datarapport, del B

Rutt- och WP-tjanst — WP-lista — WP-namn och -position
Vinddata

Miljéparametrar

Miljoparametrar

Temperatur

Luftfuktighet

Faktiskt tryck

Status for mindre fartyg

Riktningsdata

NMEA 2000 PGN (sdndning)

126208
126992
126996
127237
127250
127258
128259
128267
128275
129025
129026
129029
129283
129284
129285
129539
129540
130074
130306
130310
130311
130312
130577

ISO-kommando, gruppfunktion
Systemtid

Produktinfo

Kurs-/sparkontroll

Fartygets kurs

Magnetisk variation

Hastighet, i forhallande till vattnet
Vattendjup

Logga avstand

Position, snabb uppdatering

Kurs éver grund och hastighet dver grund, snabb uppdatering
GNSS-positionsdata

Tvarsparsfel

Navigationsdata
Rutt-/waypointdata

GNSS DOP

GNSS-satelliter i sikte

Rutt- och WP-tjanst — WP-lista — WP-namn och -position
Vinddata

Miljdparametrar

Miljdparametrar

Temperatur

Riktningsdata
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Meningar som stods av NMEA 0183

TX/RX - GPS
Mottagning GGA GLL GSA GSV VTG ZDA
Sandning GGA GLL GSA GSvV VTG ZDA GLC
TX/RX - Navigation
Mottagning RMC
Séndning AAM APB BOD BWC BWR
Mottagning
Sandning RMC RMB XTE XDR
TX/RX - Ekolod
Mottagning DBT DPT MTW VLW VHW
Séndning DBT DPT MTW VLW VHW

TX/RX - Kompass

Mottagning HDG HDT HDM
Séndning HDG

TX/RX - Vind
Mottagning MWV MWD
Sandning MWV MWD

TX/RX - AIS/DSC

Mottagning DSC DSE VDM

- Notera: AlS-meningar bryggas inte till eller fran NMEA 2000.

TX/RX - MARPA

Sandning TLL TT™

- Notera: De hdr dr endast utmatningsmeningar.
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J1939 PGN/SPN, lista

J1939 SPN/PGN Beskrivning

190/ 61444 Motorvarvtal

102 /65270 Turbokompressorns tryck

100/ 65263 Motoroljans tryck

175/ 65262 Motoroljans temperatur 1

110/ 65262 Motorns kylvétsketemperatur

167 /65271 Generatorpotential (spdnning)

183 /65266 Motorns bransleflode

247 /65253 Motorns totala drifttimmar

109/ 65263 Motorns kylmedelstryck

94 /65263 Matartryck fér motorbransle

92 /61443 Motorbelastning i procent vid
aktuellt varvtal

513/61444 Faktisk motor — procent
vridmoment

189/ 65214 Motorns markvarvtal

237 /65260 Fordons-id-nummer

234 /65242 Programvaruidentifiering

523 /61445 Transmission ilagd véxel

127 /65272 Transmissionsoljetryck

177 /65272 Transmissionsoljetemperatur

NMEA2000 PGN

127488
127488
127489
127489
127489
127489
127489
127489
127489
127489
127489

127489

127498
127498
127498
127493
127493
127493

- Notera: Enheten fungerar som en gateway och skickar mottagen J1939 PGN/SPN via

NMEA 2000.

Bilaga | Zeus3 Glass Helm Installationshandbok

| 41



Tekniska specifikationer

Bildskarm

Upplésning

1920 x 1080

Ljusstyrka

1 000 nits

Pekskdrm

Hel pekskarm (flertryckning)

Visningsvinklar i grader (typiskt virde vid
kontrastfarhdllande = 10)

80° dvre/undre, 80° vanster/hoger

Elektricitet

Spdnning

12/24V DC (10-31,2V DC min - max)

Stromférbrukning - max.

16"-enhet

40W +- 4 W

19"-enhet

50W+-4W

24"-enhet

80OW +-5W

Rekommenderad séikring

16"-enhet

6Avid12VDC/3 Avid 24V DC

19"-enhet

7 Avid 12V DC/ 4 Avid 24V DC

24"-enhet

T10Avid 12V DC/5Avid 24V DC

Miljé

Arbetstemperaturintervall

-15 °Ctill 455 °C (+5 °F till +131 °F)

Forvaringstemperatur

-20 °Ctill +60 °C (4 °F till 140 °F)

Vattentdtning

IPX6 (nar panelen &r korrekt monterad med
endast fronten exponerad)

Luftfuktighet

I[EC 60945 fuktig varme 66 °C (150 °F) vid
95 % relativ (48 h)

Stotar och vibrationer

100 000 cykler pa 20 G

Granssnitt/Anslutning

Ethernet

3x (RJ45)

usBs

J1393

1x (Micro-C)

NMEA 2000

(

3x (USB-A)
(
(

1x (Micro-C)

NMEA 0183

4 portar

Videoutgdng

1x utgang for hogupplost video (1080p,
ingen HDCP, HDMI-A)

Videoingdng

2x kompositvideo (BNC)
1x HD-video (1080p, HDCP 1.4 och HDMI-A)

Datakortldsare

Tx-kortplats (microSD)

Tradlost

Intern 802.11b/g/n

Fysiskt

Matt (BxHxD)

Las mer i "Mattritningar” pa sida 44

Vikt (endast bildskcdrm)

16"-enhet

39kg (86 1b)

19"-enhet

48kg (105 b)

24"-enhet

78kg (172 1b)

Sdkerhetsavstand fran kompass -
metersystem, brittiska matt

50cm
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Monteringstyp | Panelmontering eller konsol (tillbehor)
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Mattritningar

1 6"
400.5 mm 8 mm
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