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Johdanto

Vastuuvapausilmoitus

Navico kehittdd tuotteitaan jatkuvasti. Siksi piddtamme oikeuden tehda tuotteeseen milloin
tahansa my&s sellaisia muutoksia, jotka eivat sisédlly tdhdn ohjeeseen. Ota yhteyttd Idhimpadan
jalleenmyyjdadn, jos tarvitset lisdtietoa.

Omistaja on yksin vastuussa laitteen asentamisesta ja kdyttamisestd tavalla, joka ei aiheuta
onnettomuuksia, henkildvahinkoja tai omaisuusvahinkoja. Téman tuotteen kdyttdja on yksin
vastuussa turvallisten veneilykdytdntdjen noudattamisesta.

NAVICO HOLDING AS SEKA SEN TYTARYHTIOT JA SIVULIIKKEET SANOUTUVAT IRTI
KORVAUSVASTUUSTA SILLOIN, KUN TUOTETTA ON KAYTETTY TAVALLA, JOKA SAATTAA
AIHEUTTAA ONNETTOMUUKSIA TAI VAHINKOA TAI RIKKOA LAKIA.

Tassa ohjeessa tuote esitetdan sellaisena kuin se ohjeen tulostushetkelld oli. Navico Holding
AS sekd sen tytaryhtiot ja sivuliikkeet pidattavat oikeuden tehda muutoksia teknisiin tietoihin
ilman erillista ilmoitusta.

Hallitseva kieli

Tama lauseke, kdyttdohjeet ja muut tuotetta koskevat tiedot (dokumentaatio) voidaan
kadntaa toiselle kielelle tai ne on kddnnetty toiselta kielelta (kddnnos). Mikali ristiriitoja
havaitaan dokumentaation eri kddnnosten valilld, dokumentaation englanninkielinen versio
on virallinen versio.

Tekijanoikeudet
Tekijanoikeudet © 2018 Navico Holding AS.

Takuu

Takuukortti toimitetaan erillisend asiakirjana. Jos sinulla on kysyttavad, siirry yksikon tai
jarjestelman tuotesivustoon osoitteeseen www.bandg.com.

Vaatimustenmukaisuustiedot
Laite on seuraavien vaatimusten mukainen:

EU-direktiivin 2014/53/EY CE-vaatimukset

radioliikenteen (sahkdmagneettisen yhteensopivuuden) standardin (2008) mukaiset tason
2 laitteiden vaatimukset

FCC-s83nndstdn osa 15. Kayttd on kahden seuraavan ehdon alaista: (1) laite ei saa
aiheuttaa haitallisia hairioitd ja (2) laitteen tulee sietdd mitd tahansa hairiditd, myos sellaisia,
jotka voivat haitata toimintaa.

Asianmukainen vaatimustenmukaisuusvakuutus on saatavilla tuotetta koskevassa osiossa
seuraavassa osoitteessa: www.bandg.com.

Industry Canada

Tama laite noudattaa Industry Canadan lisenssittéomia RSS-standardeja. Sen kaytto on kahden
seuraavan ehdon alaista: (1) laite ei saa aiheuttaa hairiditd ja (2) laitteen tulee sietdd mita
tahansa hdirioitd, myos sellaisia, jotka voivat haitata sen toimintaa.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux appareils radio
exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes: (1) I'appareil
ne doit pas produire de brouillage, et (2) I'utilisateur de I'appareil doit accepter tout
brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le
fonctionnement.

Varoitus

Kayttdjaa varoitetaan, ettd muutokset tai muokkaukset, joita vaatimustenmukaisuudesta
vastaava osapuoli ei ole nimenomaisesti hyvaksynyt, voivat mitdtoida kayttajan oikeuden
kayttaa laitetta.

Tama laite tuottaa, kayttaa ja saattaa sateilld radiotaajuusenergiaa. Jos sitd ei asenneta ja
kdytetd ohjeiden mukaisesti, se saattaa aiheuttaa haitallista hairidta radioliikenteelle. Tietyn
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laiteasennuksen hairidottomyytta ei voi kuitenkaan taata. Jos tdmad laite aiheuttaa haitallista
hairiota radio- tai televisiovastaanottoon, joka voidaan havaita kytkemadlld ja katkaisemalla
laitteen virta, kdyttdjda kehotetaan korjaamaan hairid jollakin tai useilla seuraavista tavoista:

vastaanottoantennin suuntaaminen uudelleen tai sen paikan vaihtaminen
laitteen ja vastaanottimen valisen etdisyyden lisédminen

laitteen ja vastaanottimen kytkeminen eri virtapiireihin

neuvon kysyminen jalleenmyyjalta tai kokeneelta tekniseltd asiantuntijalta

Kdayttomaat EU-alueella
AT - Itavalta

BE - Belgia

BG - Bulgaria

CY - Kypros

CZ - T8ekin tasavalta
DK - Tanska

EE - Viro

FI - Suomi

FR - Ranska

DE - Saksa

GR - Kreikka

HU - Unkari

IS - Islanti

IE - Irlanti

IT - Italia

LV - Latvia

LI - Liechtenstein
LT - Liettua

LU - Luxemburg
MT - Malta

NL - Alankomaat
NO - Norja

PL - Puola

PT - Portugali

RO - Romania
SK - Slovakia

SI - Slovenia

ES - Espanja

SE - Ruotsi

CH - Sveitsi

TR - Turkki

UK - Yhdistynyt kuningaskunta

Internetin kdytto

Jotkin tdman tuotteen ominaisuudet kdyttavat Internet-yhteyttd tietojen lataamiseen.
Internetin kdyttdé mobiiliyhteydelld tai megatavujen maaran mukaan maksettavalla yhteydella
voi edellyttda suuria datamaarid. Palveluntarjoaja saattaa perid maksun tiedonsiirrosta. Jos et
ole varma asiasta, varmista hinnat ja rajoitukset palveluntarjoajalta.

Tavaramerkit
Navico” on Navicon rekisterdity tavaramerkki.

B&G’ on Navicon rekisterdity tavaramerkki.
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Bluetooth” on Bluetooth SIG, Inc.n rekisterdity tavaramerkki.
FLIR" on FLIRin rekistersity tavaramerkki.

HDMI® ja HDMI™, HDMI-logo ja High-Definition Multimedia Interface ovat HDMI Licensing
LLC:n tavaramerkkejd tai rekisterdityja tavaramerkkejd Yhdysvalloissa ja muissa maissa.

NMEA” ja NMEA 2000° ovat National Marine Electronics Associationin rekisterdityja
tavaramerkkeja.

SD™ ja microSD™ ovat SD-3C, LLC:n tavaramerkkeja tai rekisterdityja tavaramerkkeja
Yhdysvalloissa ja muissa maissa.

Wi-Fi* on Wi-Fi Alliancen” rekisterdity tavaramerkki

Navico-tuotteet
Tassa kayttoohjeessa viitataan seuraaviin Navico-tuotteisiin:
Broadband Radar™ (laajakaistatutka)
Broadband Sounder™ (laajakaistaluotain)
DownScan Overlay™ (tietokerros)
GoFree™ (GoFree)
StructureScan® (StructureScan)

Tietoa tasta kayttoohjeesta
Tama kayttdohje koskee laitteiden asennusta.

Kaikki ominaisuudet eivat valttamatta ole kdytdssa tai saatavana kayttdohjeen
kuvakaappauksissa. Taman vuoksi oman laitteesi valikot ja valintaikkunat voivat poiketa tdssa
ohjeessa kuvatuista.

Lukijan erityishuomiota vaativat tarkedt tekstin kohdat on korostettu seuraavasti:

- Huomautus: kdytetddn kiinnittdmaan lukijan huomio kommenttiin tai muihin tarkeisiin
tietoihin.

Varoitus: kdytetddn varoittamaan henkilostda mahdollisista
loukkaantumisriskeista tai laite- tai henkildvahingoista seka kertomaan
naiden riskien ehkdisemisesta.
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Johdanto

Mukana toimitettavat osat

A Nayttoyksikko
Aurinkosuoja

C  Kehykset
1 musta kehyssarja
1 hopeanvdrinen kehyssarja

Virtajohto, sulake, sulakepidin ja liitinlohko
RJ45 5-nastaiseen Ethernet-sovitinkaapeliin
NMEA 0183 -liitinlohko
Dokumentaatiopaketti

I & m m ©O

Kaapelinpidinsarja
NMEA 2000 -aloitussarja

J Paneelinasennussarja
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Etuohjaimet

A  Kosketusndytto

B  Virtanappain
Pitkd painallus: kdynnistaa ja sammuttaa yksikon.
Yksi lyhyt painallus: ndyttaa Jarjestelmdasetukset-valintaikkunan.
Toistuvia lyhyitd painalluksia: vaihtaa esimaaritettyjen himmennystasojen valilla.

C  WheelKey - kdyttdjan maaritettavissa, katso "Konfiguroi WheelKey" sivulla 20.
Oletusarvo, kun jarjestelmaan ei ole liitetty autopilottia
Lyhyt painallus vaihtaa paneelien valilld jaetun nakyman tilassa.
Pitkd painallus suurentaa aktiivisena olevan paneelin jaetun nayton tilassa.

Oletusarvo, kun jarjestelmaan on liitetty autopilotti
Lyhyt painallus avaa autopilottiohjauksen ja kytkee autopilottitoiminnon
valmiustilaan.
Pitkd painallus vaihtaa paneelien vélilld jaetun nakyman tilassa.

Liittimet

N
(q]

P D

NETWORK 1 NETWORK 2

NMEA 2000  J1939 D

6 6 UsB NETWORK 3 l‘
I
E

m__
£
=
g2
o -

=

NMEA 0183

=

8 &
I
A B C

,
5
H
=
:
;
B
a—joce
HS
¢
H3
.
o
\___[Zlg
:

-

NMEA 2000 — NMEA 2000 -tiedot

J1939 - J1939-moottoritiedot

USB - hiiri, ndppaimistd tai massamuisti

NETWORK 1-3 - Ethernet-verkko

SD — microSD-kortinlukija

HDMI OUT - HDMI-videoldht6

VIDEO IN - komposiittivideotulo

HDMI IN - HDMI-videotulo

NMEA 0183 - NMEA 0183 -tiedot

POWER - 12-24V DC -tulo, ulkoinen halytys ja virranhallinta

I 06 mMmm O N @ >
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Kortinlukija

Muistikorttia voidaan kayttaa yksityiskohtaisten karttatietojen ja ohjelmistopaivitysten

tallentamiseen, kadyttajatietojen siirtdmiseen ja jarjestelman varmuuskopioimiseen.

= Huomautus: Alé |ataa, siirr tai kopioi tiedostoja karttakorttiin. Se voi vahingoittaa
karttakortissa olevia karttatietoja.

Kortinlukijassa mahdollisesti oleva suojakansi on aina suljettava huolellisesti heti kortin
asettamisen tai poistamisen jalkeen veden sisddnpadsyn estamiseksi.
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Asennus

Asennusohjeet

Valitse asennuspaikka huolellisesti. Varmista ennen poraamista tai sahaamista, ettei paneelin
takana ole sahkojohtoja tai muita piilossa olevia osia. Varmista, etta leikatut reidt ovat
turvallisessa kohdassa eivdtkd ne heikennd veneen rakennetta. Jos olet epdvarma, kysy
neuvoa ammattitaitoiselta veneenrakentajalta tai veneilyelektroniikka-asentajalta.
Ala:

kiinnitd mitdan osaa kohtaan, jossa sitd voidaan kdyttad kddensijana

kiinnita mitédan osaa paikkaan, jossa se voi joutua veden alle

kiinnitd mitadn osaa paikkaan, jossa se voi hairita veneen kayttda, vesillelaskua tai vedesta

nostoa.

Oikea tapa:

Testaa yksikkoa sen suunnitellussa sijainnissa ja varmista tyydyttava langaton toiminta.
Metalli- ja hillimateriaalit vaikuttavat suorituskykyyn negatiivisesti. Hyvin sijoitettu ulkoinen
langaton moduuli voi parantaa suorituskykya.

Kiinnitd huomiota optimaalisiin katselukulmiin.

Kiinnitd huomiota kokonaisleveyttd ja -korkeutta koskeviin vaatimuksiin.

Kiinnitd huomiota kortinlukijan kdytettavyyteen.

Jata tarpeeksi tilaa kaikkien tarvittavien johtojen kytkemiseen.

Varmista, ettd johdot voidaan vetda suunniteltuun asennuspaikkaan.

- Huomautus: Uppoasennettuna kotelon tulee olla kuiva, ja siind pitaa olla hyva
ilmanvaihto. Pienien koteloiden kohdalla pitdd ehka asentaa koneellinen jaahdytys.

Varoitus: Riittamaton ilmanvaihto ja siita johtuva yksikon
ylikuumeneminen saattavat aiheuttaa epaluotettavaa toimintaa ja pienentaa
kayttoikaa. Yksikon altistaminen maaritykset ylittaville olosuhteille voi
mitatdida takuun. Katso tekniset tiedot kohdassa "Lite” sivulla 37.

Kehyksen asennus ja poisto

oS

Ve
oS
Ve

AN e
P W K

- Huomautus: Kuvassa nakyva yksikkd on vain esimerkki.
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Kaapelinpidikkeen asennus

Kun kaapeli ja pistoke on kiinnitetty paikalleen, kiinnitéd kaapeli pidikkeeseen johtositeelld.
Kiinnitys ei saa vaantaa kaapelia tai saada pistoketta ja pistorasiaa vdantymaan vinoon
toisiinsa nahden.

Paneeliasennus
Lisatietoa on paneeliasennusohjeiden erillisessa kiinnitysmallissa.

Telinekiinnitys

Telinekiinnityksesta on lisdtietoa telineen (myydaan erikseen) mukana toimitetussa
dokumentaatiossa.
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Kytkenta

Johdotusohjeet
Al3 tee nain:
Al3 tee johtoihin terdvia taitoksia.
Al3 veda johtoja siten, etté vesi padsee virtaamaan liittimiin.
Ala veda datakaapeleita tutkan, Idhettimen tai suurta/korkeaa virtaa johtavien johtojen tai
suurtaajuuksisten merkinantokaapeleiden ldhelta.
Al3 veda johtoja siten, ettd ne hairitsevat mekaanisia jarjestelmia.
Ala veda kaapeleita terdvien reunojen yli.

Oikea tapa:

Tee kaarteita ja silmukoita.

Kiinnita kaikki johdot johtositeilla.

Juota/purista ja erista kaikki liitdnnat, jos pidennat tai lyhenndt johtoja. Johtojen
pidennyksessa tulee kayttda sopivia puristusliittimia tai juottamista ja kutistamista. Pida
liitokset mahdollisimman ylhaalld veden sisddnpadsyn minimoimiseksi.

Jata liittimien ymparille tilaa, jotta johdot on helppo kytked ja irrottaa.

Varoitus: Muista katkaista séhkovirta ennen asennuksen aloittamista. Jos
virta on kytkettyna tai se kytketaan kdyttdon asennuksen aikana, tilanne voi
johtaa tulipaloon, sahkoiskuun tai muuhun vakavaan vammaan. Varmista,
etta virtalahteen jannite on yhteensopiva yksikon kanssa.

Varoitus: Positiivinen syottdjohto (punainen) tulee aina kytkea (+) DC-
virtaan mukana toimitetulla sulakkeella tai katkaisijalla (mahdollisimman
lahelld sulakkeen arvoa).

Virtaliittimen tiedot

4 3 2 1
| [ |
4371 L
5o o o Q022
Yksikdn pistorasia (uros) Kaapelipistoke (naaras)
Nastan Kaytto Vari ‘
1 DC negatiivinen Musta
2 +12/24V DC Punainen
3 Ulkoinen halytys Sininen
4 Virranhallinta Keltainen
Virtaliitanta

Yksikkdon on suunniteltu virtalahteeksi 12 tai 24 V DC -jdrjestelma.
Se on suojattu vaihtonapaisuudelta seka ali- ja ylijannitteeltd (rajoitetun ajan).
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Sulake pitdd asentaa positiiviseen syottdon. Suositeltu sulakekoko kerrotaan teknisissa
tiedoissa kohdassa "Liite" sivulla 37.

=W

1]

Nappain Kaytto

A +12/24V DC Punainen
B DC, negatiivinen Musta
C Sulake, suositeltu sulakekoko kerrotaan teknisissa

tiedoissa kohdassa "Liite" sivulla 37.

Ulkoinen hélytys

Siren Buzzer

Kaytto
A Ulkoisen halytyksen 1aht6 Sininen
B Sireeni ja rele
C Summeri

Virranhallinnan liitanta

Virtajohdon keltaisella johdolla voidaan sdadella sita, miten yksikon virta kytketaan ja
katkaistaan.

Virranhallinta virtapainikkeella
Yksikko kytkeytyy toimintaan tai pois toiminnasta, kun sen virtapainiketta painetaan.

Ala kytke keltaista virranhallinnan johtoa. Esta oikosulut teippaamalla tai kutistamalla sen paa.

Virranhallinta virtaldhteen kautta
Yksikkd kytkeytyy toimintaan tai pois toiminnasta ilman virtapainikkeen painamista, kun
virransyotto kytketdan tai katkaistaan.

Liita keltainen johto punaiseen johtoon sulakkeen jélkeen.

= Huomautus: Yksikkda ei voi sammuttaa virtapainikkeesta, mutta sen voi asettaa
valmiustilaan (ndyton taustavalo sammuu).
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Nappain Kaytto

A Virranhallintajohto, liitetty virtaldhteeseen Keltainen

Virranhallinta sytytyksen kautta
Yksikkd kdynnistyy, kun sytytysvirta kytketdan moottoreiden kdynnistamiseksi.

- Huomautus: Moottorin kdynnistysakuilla ja kotiakuilla pitdisi olla yhteinen maadoitus.

A

f—

Nappain Kaytto

A Virranhallintajohto
B Virtakytkin

Keltainen

Virranhallinta Master-/Slave-vdyldn kautta

Virranhallinnan keltainen johto voi toimia tulona, joka kdynnistaa yksikdn, kun virta on
kytkettyna, tai lahtong, joka kdynnistda muut laitteet, kun yksikkdon on kytketty virta. Se
voidaan madrittad asennusvaiheessa, ja ndin voidaan hallita nayttojen ja yhteensopivien

laitteiden virransyoton tilaa. Jarjestelman kayttdonoton aikana yksikkd voidaan maarittaa
virranhallinnan Slave- tai Master-yksikoksi.

Nappain Kaytto

A Virranhallintajohto Keltainen

B Master-/Slave-vayla

Jos yksikkd on maaritetty virranhallinnan Master-yksikoksi ja sithen on kytketty virta
virtapainikkeella, se syottda jannitteen virranhallintavdylddn. Ndin molemmat muut Power
Master -yksikot seka Power Slave -yksikdt saavat virtaa. Jos yksikkd maaritetdan virranhallinnan
Slave-yksikoksi, sitd ei voi sammuttaa omasta virtapainikkeestaan, kun virranhallinnan Master-
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yksikdn virta on kytkettynd. Virtapainikkeen painaminen asettaa laitteen valmiustilaan. Jos
missadn virranhallinnan Master-yksikossa ei ole virta kytkettynd, virranhallinnan Slave-yksikot
voi kytked toimintaan kdyttdmalld ndiden omia virtapainikkeita. Tama ei kuitenkaan kytke
muita virranhallintavdyldan liitettyja yksikoita toimintaan.

USB-liittimen tiedot

——]

Yksikdn pistorasia (naaras) Kaapelipistoke/laitepistoke (uros)

Yksikdssa on USB-vakioliittimet (tyyppi A).

USB-laitteet

USB-portteihin voi littdd ndppaimiston, hiiren tai tallennusvalineen ohjelmistopaivityksia,
kayttdjatietojen siirtoa ja jarjestelmdn varmuuskopiointia varten. USB-laitteiden on oltava
tietokoneen kanssa yhteensopivia peruslaitteistoja.

- Huomautus: USB-kaapelin pituus ei saa olla yli 5 metrid, jos kdytetdan tavallisia
kaapeleita. Pituus voi olla yli 5 metrig, jos kdytetdan aktiivista USB-kaapelia.

NMEA 0183 -liittimen tiedot

12345678910 nnnn o

AR0B0EA0aN i
lalulalalalalalals

2,

=

12345678910
Yksikdn pistorasia (uros)

Kaapelipistoke (naaras)

Nastan ‘ Ylarivi ‘ Alarivi

1 Portti 1 Portti 3 TX_B ()

2 Portti 1 Portti 3 TX_A ()

3 Portti 1 Portti 3 RX_B ()

4 Portti 1 Portti 3 RX_A (+)

5 Portti 2 Portti 4 TX_B()

6 Portti 2 Portti 4 TX_A(+)

7 Portti 2 Portti 4 RX_B ()

8 Portti 2 Portti 4 RX_A (+)

9 Portti 2 Portti 4 Yleinen
10 Portti 2 Portti 4 Suoja / vaippa
n Sallittuja ovat 4-10-nastaiset liittimet. Nastan numero (n) maardytyy sen

mukaan, missa kohdassa yksikdn pistorasiaa liitin on.

- Huomautus: Portit 1 ja 3 ovat NMEA 0183 -standardin mukaisia, kun taas portit 2 ja 4
ovat yleis- ja suojaliitantdja NMEA 0183-HS -standardin vaatimusten tayttamiseksi. Naita
lisdliitantdja voidaan kdyttad, jos liitettdva nopea laite tukee sita.

Lahettimet ja vastaanottimet

Yksikon sarjatuloon (RX) voi liittdd vain yhden lahettimen (Iahtdlaite) NMEA 0183 -protokollan
mubkaisesti. Yksikon lahtdportin (TX) voi kuitenkin liittda enintddn kolmeen I&hetinlaitteeseen
(vastaanottimeen) vastaanottimen laitteisto-ominaisuuksien mukaan.
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NMEA 2000 -liittimen tiedot

1
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Yksikon pistorasia (uros) Kaapelipistoke (naaras)

Nastan Kaytto

Suoja / vaippa

NET-S (+12 V DC)

NET-C (DC negatiivinen)

NET-H

i H W N =

NET-L

NMEA 2000 -verkon suunnittelu ja asennus

NMEA 2000 -dataportti mahdollistaa useiden tietojen vastaanottamisen ja jakamisen eri
|ahteista.

NMEA 2000 -verkko koostuu virrallisesta rungosta, josta liitdntakaapelit liittyvat NMEA 2000 -
laitteisiin. Rungon on kuljettava enintddn 6 metrin padssa kaikista liitettdvista tuotteista,
tavallisesti keulasta perdan pain.

Seuraavaa ohjeistusta on noudatettava:

Rungon kokonaispituus ei saisi olla yli 100 metria.

Yhden liitdntdkaapelin enimmadispituus on 6 metrid. Kaikkien liitdntdkaapelien
yhteenlaskettu enimmaispituus ei saisi olla yli 78 metrid.

Rungossa pitaa olla padtevastukset kummassakin padssa. Padtevastus voi olla
tulppamallinen tai yksikkd, jossa on sisdinen paatevastus.

C—rF _@

Seuraavassa kuvassa esitetddn tavanomainen verkko.

A NMEA 2000 -laite
B Liitdntdkaapeli

C Paatevastus

D  Virransyotto

| Runko
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= Huomautus: Useimmat SimNet-laitteet on mahdollista liittdd NMEA 2000 -runkoon
kayttdmalla sovitinkaapeleita.

- Huomautus: Kahdella NMEA 2000 -liitdnnalld varustetut yksikdt voidaan kytkea linjaan
rungon kanssa tai erikseen liitantakaapelilla. Kytkemista laitteesta toiseen kutsutaan
ketjuttamiseksi. Verkon topologia ei ole virallisesti NMEA 2000 -yhteensopiva.

Verkon virransyotto
Verkkoa varten on oltava oma 3 ampeerin sulakkeella suojattu 12 V DC:n virtaldahde.
Pienemmissa jarjestelmissa virran voi kytked mihin kohtaan runkoa tahansa.

Kytke suuremmat jarjestelmat rungon keskikohtaan verkon jannitteen laskun
tasapainottamiseksi. Tee asennus niin, ettd kuormitus/virrankulutus on yhté suuri virtasolmun
kummallakin puolella.

= Huomautus: 1 LEN (Load Equivalency Number, kuormituskerrointunnus) vastaa 50 mA:n
virrankulutusta.

4 (| 2| 2 - 3 1 31

LEN||LEN||LEN \ |LENJ|LEN||LENJ|LEN
| | 1 ! | | 1 1
A = T T
1 1 1 1 | 1 1 1
al L A S S
(T ) (8 LEN) (BLEN) @

= Huomautus: Alé kytke NMEA 2000 -virtajohtoa samaan liitdntadn moottorin
kdynnistysakkujen, autopilottitietokoneen, keulapotkurin tai jonkin muun korkeavirtaisen
laitteen kanssa.

J1939-liittimen tiedot

1

% 5
5 Wé@z\\m 4 4 S

57

3

Yksikdn pistorasia (uros) Kaapelipistoke (naaras)

G

Nastan Kaytto
Suoja / vaippa

Ei kayteta

CAN GND

NET-H

i A WN =

NET-L

Moottorin liittaminen

Lisatietoa moottorin liittdmisestd J1939-liitdntadn on moottorin valmistajan toimittamassa
dokumentaatiossa.
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Ethernet-liittimen tiedot

gooooood

_|_|_,_l_

Yksikan pistorasia (naaras) Kaapelipistoke (uros)

Yksikossa on RJ45-vakioliittimet.

Ethernet-laitteet

Ethernet-portteja voidaan kdyttad tiedonsiirtoon ja kdyttajan luomien tietojen synkronointiin.
Suosittelemme liittdmaan jarjestelman jokaisen monitoimindyton Ethernet-verkkoon.

Ethernet-verkon maéarittamiseen ei tarvita erityisasetuksia, vaan kaikki toimii plug-and-play -
litannalla.

Ethernet-laajennuslaite

Verkkolaitteiden liitdnta voidaan tehda Ethernet-laajennuslaitteen kautta. Haluttu porttien
maard saadaan laajennuslaitteita lisaamalla.

FLIR-kameran maarittaminen

Yhteensopivissa FLIR-kameroissa on plug and play -toiminto, kun niitd kdytetdan yhdessa
DHCP-isantana toimivan laitteen kanssa. Jos suoritat maarityksen verkossa, jossa ei ole
kdytdssa DHCP-isantaa, lisdtietoa saat osoitteesta www.bandg.com tai ottamalla yhteytta
tekniseen tukeen.

Videotuloliittimen tiedot

Yksikdn pistorasia (naaras) Kaapelipistoke (uros)

Nastan Kaytto
1 Maa
2 Signaali ‘
Videotulo

Yksikkd voidaan liittaa kahteen komposiittivideoldhteeseen, ja se voi ndyttdd videokuvia
nadytolldan.

- Huomautus: Kameran kaapelit eivat sisélly toimitukseen, ja ne pitaa valita paatteeseen
sopivaksi — BNC yksikossa ja yleensa BNC- tai RCA-liitin kameran pdassa.

- Huomautus: Videokuvaa ei jaeta toisen yksikdn kanssa verkon kautta. Videota on
mahdollista katsella vain videoldhteeseen liitetysta yksikosta.

- Huomautus: Seka NTSC- ja PAL-muotoja tuetaan.
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Videotulon maaritys
Videon médritykset tehddan videopaneelissa, josta on lisdtietoa kayttdohjeessa.

HDMI-liittimen tiedot

—) =

Yksikan pistorasia (naaras) Kaapelipistoke (uros)

Yksikdssa on HDMI-vakioliittimet (tyyppi A). Yksikdn virta on katkaistava ennen HDMI-kaapelin
liittdmista tai irrottamista.

- Huomautus: Vaikka HDMI-standardi ei kerro kaapelin enimmaispituutta, signaali voi
heikentya pitkissa kaapeleissa. Kayta vain Navicon tai muita korkealaatuisia HDMI-
sertifioituja kaapeleita. Kolmansien osapuolten kaapelit tulee testata ennen asennusta.
Jos kaapeli on yli 10 metria pitkd, HDMI-vahvistimen lisdédminen tai HDMI-CATé-
sovittimien asennus voi olla tarpeen.

HDMI-ldhto

Jos yksikdssa on HDMI-lahtoliitdntd, se voidaan liittda ulkoiseen ndyttdon ja ndin jdljentaa
video etddltd. Kuva ndkyy ulkoisessa ndytdssa yksikdn natiiviresoluutiossa, joten ulkoisen
naytdn pitdisi tukea samaa resoluutiota tai pystya skaalaamaan.

- Huomautus: Joissain HDMI TV -ndyt6issa voi olla kaytdssa yliskannaus, joka kdytannossa
rajaa kuvan, jolloin tarkeda sisaltda saatetaan menettad. Katso ndytdn ohjekirjasta, kuinka
voit poistaa yliskannauksen kdytdsta tai sadtda skaalausta.

HDMI-tulo

Jos yksikdssa on HDMI-tuloliitanta, se voidaan liittda ulkoiseen videoldhteeseen, ja se voi
ndyttda videokuvia naytollaan.

Videon madritykset tehdadan videopaneelissa, josta on lisatietoa kayttdohjeessa.
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Ohjelmiston asetusten maarittaminen

Ensimmainen kaynnistys

Kun yksikko kdynnistetddn ensimmadisen kerran tai tehdasasetusten palauttamisen jalkeen,
ndyttdon avautuu erilaisia valintaikkunoita. Saat maaritettyd olennaisimmat asetukset
vastaamalla valintaikkunan kehotteisiin.

Asetuksia voi madrittaa lisda tai muuttaa Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Ohjelmiston asetusten jarjestys

1 Yleisasetukset — katso kohta "Jdrjestelmdasetukset” sivulla 20.
Maarita yleisasetukset haluamallasi tavalla.
Konfiguroi virranhallinta.

2 Lisaasetukset — katso kohta "Lisdasetukset" sivulla 21.
Ota ominaisuuksia kayttddn tai poistaa niitd kaytosta.
Tarkista lisdasetusten vaihtoehdot ja tee niihin halutessasi muutoksia.

3 Lahteen valinta — katso "Verkkoasetukset" sivulla 31.
Varmista, ettd oikeat ulkoiset tietoldhteet ovat valittuina.

4  Ominaisuuksien asetukset
Voit maarittda tiettyja ominaisuuksia mydhemmin tdssa luvussa kuvatulla tavalla.

Asetusvalintaikkunan avaaminen

Tassd luvussa kuvataan asetuksia, joita ei yleensa tarvitse muuttaa, kun ne on kerran
maaritetty. Ohjelmiston asetukset maaritetddn Asetukset-valintaikkunassa, joka avataan
aloitussivulta.

el SETTINGS \ X
Eod ieli Suomi

Jarjestelmaasetukset

\ X

Kieli Suomi

Tekstikoko Normaali -
Kartta
Néppadinaanet Kénekds -

Navigointi Aika...

h  Polttoaine Configure WheelKey...
Satelliitit...
Jilet atelliiti
PIN-koodi
al
LanBel Palauta oletukset...
Yksikot Virranhallinta...

Langaton Lisatoiminnot...

Kellonaika ja pdivamaara
Maérita aika-asetukset seka aika- ja paivamaaramuodot aluksen sijaintiin sopiviksi.

Konfiguroi WheelKey
Voit maarittad yksikdn etuosan WheelKey-valitsimen toiminnot.
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Virranhallinta-asetukset

Maarittad yksikon vasteen signaaliin, jota kdytetdan virranhallinnan johdossa. Katso
"Virranhallinnan liitdntd" sivulla 13.

Tama asetus on voimassa vain, jos virranhallinnassa kdytetdan keltaista johtoa.

Asetetaan Slave-tilaan, jos keltainen johto on liitetty virtakytkimeen tai erilliseen kytkimeen,
jossa on kdytdssa 12V /24 V.

Asetetaan Master-tilaan, kun tdman laitteen halutaan kytkevan muut Master-/Slave-
vaylaan liitetyt laitteet kayttdon tai pois kaytdsta.

Kun Master-yksikko kytketddn kayttoon tai pois kdytdstd, kaikki samaan Master-/Slave-vdyldan
liitetyt yksikot kytketddn kayttoon tai pois kaytosta.
Slave-yksikkoda ei voi sammuttaa, jos Master-yksikossa on virta.

Jos Master-yksikkoon ei kytketa virtaa, Slave-yksikot voi kytked kayttdon tai pois kdytdsta
yksitellen.

Lisdasetukset

Tassa valintaikkunassa voidaan maarittaa lisdasetukset ja se, miten jarjestelma nadyttaa erilaisia
kayttdjatietoja.

Ominaisuuksien kdyttéonotto ja kdytostd poistaminen
On mahdollista ottaa kayttdon tai poistaa kaytdsta ominaisuuksia, joita jarjestelma ei ota
kéyttoon tai poista kaytdsta automaattisesti.

LISAASETUKSET

v Laitteisto

v Kayttsliittyma

Aikaplottaus Controls whether TimePlot feature is shown.
Video Controls whether Video feature is shown.

Tutka Ma inkd Tutka-toiminnot.

Mastokierron kompensaatio

Jos aluksessa on kadantyva masto, sen asento vaikuttaa mastoon kiinnitettyjen antureiden
ja/tai tutkien toimintaan. Maston kddntymisen vaikutukset voidaan kompensoida kdyttamalla
mastoon kiinnitettavaa kiertoanturia.

- Huomautus: Jos kaytat H5000-jarjestelmaa kdantyvan maston kanssa, Kdyta maston
kiertoa -vaihtoehto ei saa olla valittuna Tuuli-kohdassa, koska H5000-jarjestelma korjaa
tuulitiedot automaattisesti aluksen suhteen.

LISAASETUKSET \ X
v Toiminnot
4 Tutka

Tutkan tallennin H] voidaanko tutkatietoa tallentaa simulaattoritiedostoon.

tutkan alueympyrit Valitse alueympyrsiden maara.

Kéytd maston kiertoa Madrittad kdytetdankd maston kiertoa tutkan linjauksessa

LISAASETUKSET
v Internet

4 Tuuli

I Kéytd maston kiertoa Marittad kdytetdankd maston kiertoa néenndisen tuulen mukaan

4 Tydkalut

GPS-korjaus - Idhtoviivan mdidiritys

Lahtoviivatoiminnon tarkka toiminta vaatii tietoa aluksen keulan tarkasta sijainnista. Tarkan
sijainnin maarittdminen vaatii GPS-anturin sijainnin tarkkaa asetusta. Ndiden asetusten ja
suuntatietojen avulla ohjelmisto pystyy madrittdmaan keulan tarkan etdisyyden lahtdviivasta.
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LISKASETUKSET \ %

v Tuuli

g
4 ut
o

Kéytd suuntatietona: COG Marittad kdytetdaank COG-arvoa tosituulilaskennoissa

Kaytd aluksen nopeutena: SOG Méirittad kdytetdankd COG-arvoa aluksen nopeutena tosituulilaskennoissa
GPS keulakorjaus (m) X Etaisyys keulasta GPS-antennille

GPS keskilinjan korjaus (m) X Etéisyys keskilinjasta GPS:aén (paap = negatiivinen arvo)

GPS keulakorjaus — anna keulan ja GPS-anturin valinen etdisyys (aina positiivinen arvo)

GPS keskilinjan korjaus — anna aluksen keskilinjan ja GPS-anturin valinen etéisyys
(paapuurin puolella negatiivinen arvo)

- Huomautus: Varmista, ettd keulan korjausarvoon on huomioitu kaikki aluksen keulasta
eteenpdin ulkonevat osat, kuten esimerkiksi kokkapuu.

Halytysasetukset

SETTINGS

o Jdljet Asetukset...

— Halytykset

Asetukset

Luettelo kaikista jarjestelmassa olevista halytysvaihtoehdoista ja niiden nykyisistd asetuksista.
Tasta luettelosta voit ottaa kdyttodn halytysrajat, poistaa ne kaytdsta tai muuttaa niita.
Halytysaani sallittu

Halytysaani sallittu -asetuksen pitda olla madritetty, jotta yksikkd voi aktivoida summerin, kun
halytys annetaan.

Sen madritykset myos maarittavat ulkoisen halytyslahdén toiminnan.

Tutkan asetukset

- Huomautus: Asennustapa voi vaihdella tutkasta riippuen. Noudata tutkan mukana
tulleita asennusohjeita.

Maaritd tutkan asetukset tutkan asennuksen valintaikkunassa.

Asetukset

Q Jarjestelmé Pohjoisen osoitin

Alueympyrat
) Kartta i

Aluemerkit
Tutkan asennus

e Kompassi Léhde:

Suuntaviiva Tutkan tila...

Suuntimat

Autopilotti Saada antennin korkeus...
Tietopalkki

Aseta suuntiman kohdistus...
Navigointi
MARPA Sivukeilarajoitus...

Polttoaine Aseta paikallinen héirionpoisto...

Jaljet Resetoi tutka tehdasasetuksille...

Tutkaldhde
Jos jarjestelmassa on enemman kuin yksi tutka, madritettavan laitteen voi valita tdsta
valikosta.

- Huomautus: Tutkat, jotka tukevat kahden tutkan kayttda, nakyvat kaksi kertaa
lahdeluettelossa A- ja B-paatteilla.
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Tutkan tila

Tutkan tila
|

Tyyppi 46
Ohjelmistoversio 4157
Kayttstunnit 1

Sarjanumero 1107302997

v |Tutkan ominaisuudet

Tutkan tietokerroksen tila

Antennin tyyppi
Tunnistaa verkkoon liitetyn antennin mallin.

Ohjelmistoversio
Tarkista, ettd kdytossdsi on uusin ohjelmisto. Tarkista uusimmat saatavilla olevat
ohjelmistoversiot osoitteessa www.bandg.com.

Sarjanumero
Tama numero kannattaa kirjoittaa muistiin tukea ja vakuutusta varten.

MARPA-tila
MARPA-tila voi tunnistaa, onko ohjaussuunta-anturi verkossa ja etta tutka vastaanottaa
MARPA-laskelmille olennaiset ohjaussuuntatiedot.

Resetoi laitteen ID

Jos tutka on yhdistetty verkkoon, joka on aiemmin ollut yhdistettyna kaksoistutkaverkkoon,
jarjestelma ei valttdmattd havaitse sitd, koska silla saattaa olla virheellinen laitetunnus. Kun
tutka on yhdistetty ja siind on virta, voit ratkaista ongelman valitsemalla Resetoi laitteen ID -
painikkeen.

- Huomautus: Tdma menettely on suoritettava niin, ettd verkossa on vain yksi tutka, ja sitd
voidaan kayttaa vain, jos vanhempi monitoimindyttd on yhdistetty verkossa muihin
monitoimindyttihin.

Alueen poikkeaman asettaminen
(vain pulssitutka)

Tutkapyyhkdisyn pitdisi kdynnistya aluksessa (tutka-alue nolla). Saatat joutua sadtamaan tutka-
alueen poikkeamaa tata varten. Jos tdma on asetettu vaarin, pyyhkaisyn keskiosassa saattaa
nakya suuri tumma ympyra. Saatat huomata, etta suorat rantavallit tai laiturit ndyttavat
kaarevilta tai sakaramaisilta. Alusta ldhelld olevat kohteet saattavat nayttaa sisaanvedetyilta tai
ulostydnnetyilta.

Aseta alueen poikkeama alla kuvatun mukaisesti, kun alus on noin 45-90 metrin (50-100
jaardin) padssa suoraseindisesta laiturista tai vastaavasta rakennelmasta, joka tuottaa suoran
kaiun naytolle.

Suuntaa vene laituria kohti.

Sadda vahvistuksen asetusta, kunnes naytolle tulee kohtuullisen hyva kuva laiturista.
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Antennin korkeuden saataminen

Maérita tutka-antennin korkeus suhteessa veden pintaan. Tutka laskee tdman arvon avulla
oikeat STC-asetukset.

Suuntiman kohdistuksen asettaminen

Tarkoitus on kohdistaa suuntiman merkki ndytossa aluksen keskilinjaan. Tama kompensoi
antennin asennuksessa mahdollisesti sattuneet lievat poikkeamat. Epatarkkuudet nakyvat
selvasti MARPAa tai kartan tietokerroksia kdytettdessa.

Suuntaa vene niin, ettd se on aivan kohtisuorassa aallonmurtajaa tai niemea kohden. Aseta
suuntiman kohdistuksen asetus niin, ettd suuntiman merkki ja maa-alue ristedvat.

= Huomautus: Suuntiman kohdistuksen sdatd on tehtdva ennen Kaytd maston kiertoa -
valinnan kayttédnottoa.

Sivukeilarajoitus

Toisinaan tutkassa saattaa nakya virheellisia kohteita suurien laivojen, konttisatamien tai
muiden isokokoisten kohteiden lahelld. Tama johtuu siitd, etta tutka-antenni ei voi keskittda
koko lahetysenergiaansa yksittaiseen keilaan, vaan pieni madra energiaa heijastuu toiseen
suuntaan. Tata energiaa kutsutaan sivukeilaenergiaksi, ja sita esiintyy kaikissa
tutkajarjestelmissa. Sivukeilaheijastukset nakyvat usein kaarina.

= Huomautus: Ald muuta tatd asetusta, ellet ole kokenut tutkan kdyttéja. Satamissa saattaa
esiintyd kohteiden havikki, jos tatd asetusta ei madritetd oikein.

Kun tutka on kiinnitetty Idhelle metallisia esineitd, sivukeilaenergia lisddntyy, koska keilan
keskitys heikkenee. Sivukeilaheijastuksia voidaan vahentaa kayttamalld Sivukeilarajoitus-
toimintoa.

Oletusasetus on Auto (Automaattinen), ja yleensa sita ei tarvitse muuttaa. Jos tutkan
ymparilla kuitenkin esiintyy paljon metallihairidita, sivukeilarajoitusta saattaa olla tarpeen
lisdtd. Asetusta saddetdan seuraavasti:

1. Aseta tutkan kantamaksi 1/2-1 nm ja sivukeilarajoituksen asetukseksi Auto
(Automaattinen).

2. Ohjaa alus paikkaan, jossa sivukeilaheijastukset ovat todennakdisia. Yleensa tallaisia
paikkoja on esimerkiksi suurten laivojen, konttisatamien tai metallisten siltojen
|aheisyydessa.

3. Kiertele alueella, kunnes 16ydat paikan, jossa sivukeilaheijastuksia esiintyy eniten.

4. Vaihda automaattisesta sivukeilarajoituksesta OFF-tilaan, valitse sitten sivukeilarajoituksen

asetus ja saada sita, kunnes sivukeilaheijastuksia ei ndy. Tutkaa kannattaa tarkkailla 5-10

pyyhkaisyn ajan ja varmistaa, etta sivukeilat on poistettu.

Kiertele aluetta uudelleen ja mukauta saatoja, jos sivukeilat toistuvat.

6. Poistu valintaikkunasta.

v

Paikallisen hairion poiston asettaminen

Joistakin aluksen laitteista tuleva hairi¢ saattaa hairita laajakaistatutkaa. Hairi¢ saattaa ilmeta
esimerkiksi ndytolla nakyvana suurena kohteena, jonka suhteellinen suuntima sailyy samana,
vaikka alus muuttaa suuntaa.

Valitse paikallisen hairion poiston asetukseksi LOW (Matala), MED (Keskitaso) tai HIGH
(Korkea). Oletusarvona on LOW (matala).

Palauta tutkan tehdasasetukset
Talld asetuksella voidaan palauttaa kaikki kayttdjan tekemadt saadot.

Kaikuluotainasetukset

Kaikuluotainkuvien katseluun laitteessa tarvitaan yhteensopiva kaikuluotainmoduuli (tai
toinen laite, jossa on sisdinen luotain), joka on liitetty samaan Ethernet-verkkoon.
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SETTINGS \ X

o Jarjestelma Network echosounder mode Multi-source -

Overlay DownScan
) Kartta Y

Naytd kaikuluotaintallenne...
Structure depth offset (m)
@ Navigointi Kayta syvyys- & limpétilan lihteend $5100 CH1-67.5.1

B Polttoaine Asennus...

Restore echosounder defaults...

Verkkoluotaintila
Verkkoluotaintilan asetuksella valitaan, voiko kerralla valita vain yhden kaikuluotainlahteen vai
useita lahteita.

- Huomautus: Tilan vaihtaminen edellyttdd, ettd kaikki litettynd olevat Iahteet
kdynnistetadn uudelleen.

DownScan-kerros

Kun jarjestelmdan on yhdistetty DownScan-yhteensopiva kaikuanturi, DownScan-kuvia
voidaan lisata tietokerroksena tavalliseen kaikuluotainkuvaan.

Kun DownScan-kerros on valittuna, kaikuluotainvalikko laajenee niin, ettd siind nakyvat myos
DownScan-asetukset.

Structure-kolikorjaus
Rakenneantureiden asetukset
Kaikki anturit mittaavat veden syvyyden anturista pohjaan. Taman vuoksi veden

syvyyslukemissa ei huomioida anturin ja veneen alimman kohdan valista etdisyyttd vedessa
tai anturin ja veden pinnan vdlista etdisyytta.

——— —

Voit nédyttda syvyyden aluksen alimmasta kohdasta pohjaan asettamalla poikkeaman yhta
suureksi kuin kaikuanturin ja aluksen alimman kohdan vdlinen pystysuora etdisyys A
(negatiivinen arvo).

Voit ndyttda syvyyden veden pinnasta pohjaan asettamalla poikkeaman yhta suureksi kuin
kaikuanturin ja veden pinnan valinen pystysuora etdisyys B (positiivinen arvo).

Syvyys anturin alla -poikkeaman arvoksi asetetaan 0.

Kayta syvyys- & lampadtilalahteena
Valitsee ldhteen, josta syvyys- ja ldmpdtilatiedot jaetaan NMEA 2000 -verkossa.

Asennus
Tdssa valintaikkunassa voit maarittaa kdytettdvissa olevat kaikuluotainldhteet.
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Kaiku asennus - tuntematon ldhde

Lahde
This unit

Etsi syvyys
300 (m)

Syvyyskorjaus (m)
0.0

Vesinopeuden kalibrointi (%)
0

Vesinopeuden keskiarvo
1s

Veden ldmpdtila...

Anturitnmni

Tallenna Peruuta

Ldhde

Valitsemalla tdman vaihtoehdon voit ndyttaa luettelon maarityksessa kdytdssa olevista
kaikuluotainldhteista. Muut valintaikkunassa tekemasi asetukset koskevat valittua ldhdetta.

Etsi syvyys
Kohinan vuoksi kaikuluotain saattaa etsia eparealistisissa syvyyksissa. Kun hakusyvyys

maaritetddn manuaalisesti, jarjestelma ndyttaa objekteilta saadut kaiut maaritetylld
syvyysalueella.

Syvyyskorjaus
Kaikki anturit mittaavat veden syvyyden anturista pohjaan. Taman vuoksi veden

syvyyslukemissa ei huomioida anturin ja veneen alimman kohdan valista etdisyyttd vedessa
tai anturin ja veden pinnan valista etdisyytta.

~

(e

- —

Voit ndyttda syvyyden aluksen alimmasta kohdasta pohjaan asettamalla poikkeaman yhta
suureksi kuin kaikuanturin ja aluksen alimman kohdan vdlinen pystysuora etdisyys A
(negatiivinen arvo).

Voit ndyttaa syvyyden veden pinnasta pohjaan asettamalla poikkeaman yhta suureksi kuin
kaikuanturin ja veden pinnan valinen pystysuora etdisyys B (positiivinen arvo).

Syvyys anturin alla -poikkeaman arvoksi asetetaan 0.

Vesinopeuden kalibrointi

Vesinopeuden kalibroinnilla séddetdan siipirattaan nopeusarvo vastaamaan veneen todellista
nopeutta veden ldpi. Todellinen nopeus voidaan maarittdd GPS:n antamasta maanopeudesta
(SOG) tai ajoittamalla vene tunnetulla etdisyydelld. Vesinopeuden kalibrointi tulee tehda
tyynissa olosuhteissa, joissa on mahdollisimman vahan tuulta ja virtausta.

Suurenna arvoa 100 %:n yli, jos siipiratas on lukeman alapuolella, ja pienennd arvoa, jos se on
lukeman ylapuolella. Jos esimerkiksi keskimadrdinen vesinopeus on 8,5 solmua (9,8 mph) ja
SOG ndyttdd 10 solmua (11,5 mph), kalibrointiarvoa pitdd suurentaa 117 %. Voit laskea saadon

jakamalla SOG:n siipirattaan nopeudella ja kertomalla tuotteen sadalla.

Kalibrointialue: 50-200 %. Oletusarvona on 100 %.
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Vesinopeuden keskiarvo

Laskee vesinopeuden keskiarvon mittaamalla nopeuden valitulla aikavélilla. Vesinopeuden
valit ovat 0-30 sekuntia. Jos esimerkiksi valitset viisi sekuntia, ndytetty vesinopeus perustuu
viiden sekunnin mittaisen otoksen keskiarvoon.

Kalibrointialue: 1-30 sekuntia. Oletusarvona on yksi sekunti.

Veden Iimpétilan kalibrointi
Lampatilan kalibroinnin avulla sdddetdan kaikuanturin veden lampétila-arvoa. Kalibrointia
voidaan tarvita korjaamaan mitatun ldampaétilan paikallisia vaikutuksia.

Kalibrointialue: =9,9..49,9°. Oletusarvo on 0°.

- Huomautus: Veden ldampdtilan kalibrointi tulee nakyviin vain, jos anturi voi mitata
lampdtiloja.

Anturityyppi

Anturin tyypin avulla valitaan luotainmoduuliin yhdistetty anturimalli. Valittu anturi maarittas,
mitd taajuuksia kdyttdja voi valita luotaimen kdytdn aikana. Joissakin antureissa, joissa on
sisdiset ldampaotilananturit, ldmpdtilalukema voi olla epdtarkka tai se ei ole saatavilla, jos vaara
anturi on valittuna. Anturin ldmpétila-antureissa on kaksi impedanssia: 5k ja 10k. Jos samalle
anturimallille on annettu molemmat vaihtoehdot, maarita impedanssi anturin mukana
toimitettujen dokumenttien mukaan.

ForwardScanin maarittaminen

Kaytettavissd, kun ForwardScan-ominaisuus on kdytdssa. Madrityksista on tietoa
kdyttdohjeessa.

Autopilotin asetukset

Lisatietoa autopilottitietokoneiden maarityksesta ja kdyttddnotosta on autopilottijdrjestelman
tai autopilottitietokoneen mukana tulleissa dokumentaatioissa.

- Huomautus: \WheelKey-valitsinta voidaan kdyttda valmiustilapainikkeena, kun se on
maaritetty autopilotin ohjausta varten. Lisdtietoa WheelKey-valitsimen maarittdmisesta
on kohdassa "Konfiguroi WheelKey" sivulla 20.

Polttoaineasetukset

Polttoainetoiminto seuraa aluksen polttoaineen kulutusta. Yhteenlasketut tiedot ilmaisevat
matkan ja kauden polttoaineen kulutuksen. Tietojen perusteella lasketaan polttoainetalous,
joka nakyy laitesivuilla ja tietopalkissa.

Jotta toimintoa voidaan kadyttaa, aluksessa on oltava Navicon polttoaineen virtausanturi tai
NMEA 2000 -moottorin sovitinkaapeli/vayla ja Navicon polttoainetietojen tallennusvaline.
Navicon polttoaineen virtausanturi ei edellyta erillisen polttoainetietojen tallennusvalineen
kayttda. Tarkista moottorin valmistajalta tai jalleenmyyjaltd, onko moottorissa tietojen
l&hetystoimintoa ja mika sovitin on saatavilla NMEA 2000 -kytkentaa varten.

Kun fyysinen yhteys on muodostettu, varmista, etta lahde on valittuna. Useat polttoaineen
virtausantureita tai polttoainetietojen tallennusvalineitd kdyttavat moottorit edellyttdvat
moottorin sijainnin maarittdmista laiteluettelossa. Yleisid lahteen valintaan liittyvia tietoja on
kohdassa "Verkkoasetukset" sivulla 31.

SETTINGS

Polttoainetta kulutettu

Tankkaus...
Jaljet
Aluksen asetukset...

A Hilytykset

Aluksen asetusten maarittaminen

Vessel Setup (Aluksen asetusten maaritys) -valintaikkunassa valitaan moottoreiden lukumaara,
polttosailididen lukumaara ja aluksen kaikkien polttoainesailididen polttoaineen
kokonaismaara.
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ALUKSEN ASETUKSET
Moottorien lukumaard

5

Polttoainetankkien méaara
2

Aluksen polttoainekapasiteetti (L)
0

Tallenna Peruuta

Polttoainetta jdljelld -mittaus

Polttoainetta jaljelld -mittaus voidaan madrittad moottorien kdyttamasta polttoaineen
maardsta tai polttoainesailion tason antureista. Nimellinen polttoaineen kulutus vaaditaan,
jotta polttoainetaloudellisuuden mittarin asteikko voidaan maarittaa. Téma arvo madritetdan
ajan mittaan kertyvastd kokemuksesta. Vaihtoehtoisesti veneen valmistaja tai suunnittelija
saattaa pystya arvioimaan arvon.

- Huomautus: Matkalla polttoainetason antureista tehty Polttoainetta jéljelld -mittaus voi
olla epéatarkka aluksen liikkumisen vuoksi.

- Huomautus: Nimellisen polttoaineenkulutuksen asetuksen madrityksessé pitdisi ottaa
huomioon aluksen tyypillinen kuorma. Esimerkiksi tdynna olevat polttoaine- ja vesisailiot,
satamaveneet, tarvikkeet jne.

Polttoaineen virtauksen maarittaminen

Kun moottoreiden lukumaara on madritetty, maaritd, mika polttoaineen virtausanturi on
yhdistetty mihinkin moottoriin. Siirry Network (Verkko) -sivun Device list (Laiteluettelo) -
luettelosta vuorotellen kunkin anturin Device Configuration (Laitemaaritys) -valintaikkunaan
ja maarita Location (Sijainti) vastaamaan moottoria, johon laite on yhdistetty.

Unconfigure (Poista madritys) — palauttaa laitteen oletusasetukset ja poistaa kaikki
kayttdjaasetukset.

Reset Fuel Flow (Palauta polttoaineen virtaus) — palauttaa vain Fuel K-Value (Polttoaineen K-
arvo) -asetuksen, jos se on maaritetty Calibrate (Kalibroi) -kohdassa. Vain Navico-laitteiden
asetukset voidaan palauttaa.

allin 1D a
EP-10: Fuel Flow (Keski) 3766245955646228644|

EP-10: FUEL FLOW - DEVICE INFORMATION

Laite: EP-10: Fuel Flow

Nimi:

Valmistaja: Lowrance
Ohjelmistoversio: 1.2.0 GO395D

Malli: 1.0.0

Osoite: 48

Sarjanumero: 3766245955646228644
Instanssi: [

Tila: 0K

Konfiguroi

EP-10: FUEL FLOW - LAITTEEN KONFIGUROINTI
Konfiguraatio
Laite EP-10: Fuel Flow

Sijainti Keski

Instanssi Tuntematon Poista konfigurointi

Nollaa polttoainevirtaus.

Kalibrointi

Kalibrointia voidaan tarvita, jotta mitattu virtaus ja todellinen polttoaineen virtaus saadaan
vastaamaan toisiaan. Kalibrointi kdynnistetadn Refuel (Uudelleentankkaus) -valintaikkunasta.
Kalibrointi voidaan suorittaa vain Navicon polttoaineen virtausanturilla.

1. Aloita tdydelld polttoainesdiliolld ja kdyta moottoria tavalliseen tapaan.

2. Kun polttoainetta on kulunut véhintddn useita litroja (muutama gallona), séilio tulee
tdyttdd uudelleen. Valitse sitten Set to full (Madritd taydeksi) -asetus.

3. Valitse Calibrate (Kalibroi) -asetus.

4. Maaritd Actual amount used (Todellinen kulutusmaard) -arvo sdiliodn lisdtyn
polttoainemaadran mukaan.
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5. Tallenna asetukset valitsemalla OK. Fuel K-Value (Polttoaineen K-arvo) -kohdassa tulisi nyt
nakya uusi arvo.

= Huomautus: Voit kalibroida useita moottoreita toistamalla edelliset vaiheet kullekin
moottorille. Voit myods kayttad kaikkia moottoreita samanaikaisesti ja jakaa Kulutettu
maard -arvon moottoreiden lukumaéralld. Tassa on oletuksena kaikkien moottoreiden
kohtuullisen tasainen polttoaineen kulutus.

- Huomautus: Calibrate (Kalibroi) -asetus on kaytettavissa vain, kun Set to full (Maarita
tdydeksi) on valittuna ja polttoaineen virtaus on yhdistetty ja madritetty lahteeksi.

= Huomautus: Polttoaineantureilla voidaan mitata enintdén 8:aa moottoria.

Polttoainetaso

Kaikkien polttoaineséilididen jaljelld oleva polttoainemaara voidaan mitata sopivaan
polttoainesdilion pinnankorkeusanturiin yhdistetyn Navico-nestetasoanturin avulla. Sailididen
maara on madritettdva polttoaineasetussivun Vessel Setup (Aluksen asetusten maaritys) -
valintaikkunassa, jotta nestetasoanturit voidaan maarittaa sailicille erikseen.

Valitse Network (Verkko) -sivulla Device list (Laiteluettelo) ja tarkista kunkin anturin Device
Configuration (Laitemadritys) -valintaikkuna. Maarita sitten sailion sijainti, polttoainetyyppi ja
sailion koko.

Jos haluat maarittaa nestetasoanturin tiedot laitepalkkiin tai laitesivun mittariin, katso
lisdtietoja kayttdohjeesta.

- Huomautus: Nestetasoantureiden kanssa voidaan kdyttdd enintdan viitta sdiliota.

- Huomautus: Yhteensopivan moottorin vaylan lahettamat sailidtiedot voidaan myds
tuoda nakyviin, mutta kyseisen tietoldhteen sdiliota ei voi kuitenkaan maarittaa tassa
yksikdssa.

Langattomien toimintojen asetukset

SETTINGS

® Autopilotti Yhdistd langattomaan tukiasemaan...

@) Navigointi Hallintalaitteet
Langattomat laitteet
i Polttoaine
Client-asetukset
Jaljet Lisdasetukset

Halytykset Sisdinen Wireless
Yksikot

Langaton

Langattomien toimintojen asetukset
Tassa kohdassa maaritetdan langattomien toimintojen asetukset.

Kauko-ohjaimet

Kun langaton laite on yhdistetty, sen tulisi nakya Remote controllers (Kauko-ohjaimet) -
luettelossa.

Jos valitset Always allow (Salli aina), laite pystyy muodostamaan yhteyden automaattisesti
eikd salasanaa tarvitse antaa joka kerta erikseen. Tasta valikosta voit myos katkaista
laiteyhteyden niiden laitteiden osalta, joita et enda tarvitse.

Kayttdoppaassa on lisdtietoa ohjainten liittdmisesta.

Langattomat laitteet
Tdssa valintaikkunassa nakyvat kaikki kdytettdvissa olevat langattomat laitteet sekd niiden IP-
osoitteet ja kanavanumerot. Saat lisdtietoja valitsemalla laitteen.

Jotta voit tarkastella ja muuttaa sisdisen langattoman tietoja (verkon nimeé (SSID), verkon
avainta tai kanavaa), sisdisen langattoman on oltava liityntdpistetilassa (sisdinen WiFi).
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Jotta voit valita verkon (tukiaseman), johon yhteys muodostetaan, sisdisen langattoman on
oltava Client-tilassa. Tila-asetuksella voit muuttaa tilaa.

Tila

Nayttad, onko sisdisen langattoman tilana Liityntdpiste (sisdinen WiFi) vai Client-tila.
Valitsemalla sen voit muuttaa langatonta tilaa liityntapistetilan ja Client-tilan valilld. Jos
sisdisen langattoman tilana on liityntdpistetila (sisdinen WiFi), dlypuhelimien ja tablettien
avulla voidaan tarkastella ja hallita (vain tabletit) yksikkoa. Lisaksi kun madritat lityntapistetilan
(sisdinen WiFi), voit tarkastella ja muuttaa sisdisen langattoman tietoja. Client-tila sallii yksikon
Internet-yhteyden langattoman tukiaseman kautta.

Kun valikkoa tarkastellaan liityntapistetilassa olevassa WIFI-1:ssd, on myds mahdollista vaihtaa
Primary- (Ensisijainen) ja Secondary (Toissijainen) -lityntdpistetilan valillg, jolloin kaksi WIFI-1-
laitetta voivat olla samassa verkossa samaan aikaan.

Ainoastaan yksi WIFI-1 voi toimia ensisijaisena laitteena maarittden, ettd laite toimii DHCP-
palvelimena. Verkossa voi olla kerrallaan vain yksi DHCP-palvelin.

Jotta voit kayttda kahta WIFi-1-laitetta samaan aikaan liityntapisteind, yksikon taytyy ensin olla
yhdistettyna vain yhteen yksikkddn. Kun tama yksikkd on maaritetty toissijaiseksi, toinen
moduuli voidaan kytked toimintaan/yhdistaa, ja sen tilaksi tulee automaattisesti Primary
(Ensisijainen).

- Huomautus: Jos verkossa on vain yksi WIFI-1 ja vahintadn yksi sisdinen langaton
moduuli, WIFI-1 pitdisi jattaa Primary (Ensisijainen) -tilaan. Sisdiset moduulit eivat toimi
DHCP-palvelimena.

Laitteisto
Sisaltaa laitteistoon liittyvid tietoja.

Verkot

Nakyvissa vain, jos sisdisen langattoman tilana on Client-tila, kun laite valitaan. Nayttaa
luettelon kaikista kdytettavistd verkoista (tukiasemista). Valitse haluamasi verkon nimi, kirjoita
verkon avain ja muodosta yhteys.

Verkon nimi (S§SID)

Nayttad sisdisen langattoman verkon nimen.

Nakyvissa vain, jos sisdisen langattoman tilana on liityntapistetila (sisdginen WiFi), kun laite
valitaan. Valitsemalla kohdan voit muuttaa sisdisen langattoman verkon nimeksi haluamasi ja
ndin helpottaa tunnistamista.

Verkkoavain
Alypuhelin tai tabletti edellyttéa verkkoavainta, jotta se voi muodostaa yhteyden sisdiseen
langattomaan verkkoon.

Nakyvissa vain, jos sisdisen langattoman tilana on liityntapistetila (sisdinen WiFi), kun laite
valitaan. Valitsemalla sen ja muuttamalla sité voit lisatd verkon suojausta. Avaimen on oltava
vahintdan 8 merkkia pitka.

Kanava

Nakyvissa vain, jos sisdisen langattoman tilana on liityntapistetila (sisdinen WiFi), kun laite
valitaan. Valitsemalla sen voit muuttaa kanava-asetusta, mikali sisdisessa langattomassa
yhteydessa on hairioita toisen samalla taajuusalueella lahettavan RF-laitteen aiheuttaman
hairion vuoksi.

Oletusasetusten palauttaminen
Poistaa kaikki kayttajien tekemat muutokset ja palauttaa langattoman tehdasasetukset.

Asiakasasetukset

Avaa Langattoman laitteen asetukset -valintaikkunan, jossa nakyvat verkot, joihin on aiemmin
muodostettu yhteys, riippumatta siitd, ovatko ne silld hetkelld ndkyvissa vai eivat.
Mahdollistaa verkon poistamisen luettelosta ja automaattisen yhteyden asetuksen
vaihtamisen.

Ohjelmiston asetusten méaéarittaminen | Zeus3 Glass Helm
Asennusohje



Lisdasetukset
Ohjelmistossa on tyokaluja vianmaaritystd ja langattoman verkon maaritysta varten.

Iperf

Iperf on yleinen verkon suorituskykyad mittaava tyokalu. Silld voidaan testata aluksen
langattoman verkon suorituskykyd, jotta heikkoudet ja ongelmat voidaan tunnistaa. Sovellus
on asennettava tablettiin, ja sitd on kdytettava tabletilla.

Laitteessa on otettava kdyttoon Iperf-palvelin ennen testin aloittamista tabletilla. Kun sivulta
poistutaan, Iperf sammuu automaattisesti.

DHCP Probe

Langattomassa moduulissa on IP-osoitteet maarittdva DHCP-palvelin. Kaikki verkon
monitoimindytot ja kaikuluotaimet saavat oman osoitteensa. Jos kdyttdymparistddn
integroidaan muita laitteita, kuten 3G-modeemi tai satelliittipuhelin, my&s muut verkon
laitteet voivat toimia DHCP-palvelimina. Jotta kaikki verkon DHCP-palvelimet [6ytyvat
helposti, dhcp_probe voidaan suorittaa Zeus® Glass Helm -laitteesta. Samassa verkossa voi
olla kerrallaan kayt6ssa vain yksi DHCP-laite. Jos toinen laite 16ytyy, poista sen DHCP-
ominaisuus kdytostd, jos mahdollista. Lisatietoja on laitteen ohjeissa.

- Huomautus: |perf ja DHCP Probe ovat vianmadritystyokaluja kayttdjille, jotka tuntevat
verkon terminologian ja kokoonpanon. Navico ei ole kyseisten tydkalujen alkuperdinen
valmistaja, eika se tarjoa tukea niiden kayttdéon.

Samanaikainen asiakas- ja tukiasematilan kaytto

Jos haluat kayttda monitoimindyttda tabletilla ja samaan aikaan saada Internet-yhteyden,
sinun taytyy kayttaa kahta langatonta yksikkoa: yhden pitaa olla Client-tilassa ja toisen
tukiasematilassa. Kyseessa voi olla sisdisen langattoman yhteyden ja ulkoisen WIFI-1:n
yhdistelma tai kaksi ulkoista WIFI-1-yksikkdd. Kahden ulkoisen WIFI-1-yksikon etuna on se, etta
ne tarjoavat molemmat ominaisuudet kaikkiin verkon monitoimindyttéihin (jos
sovellettavissa).

Verkkoasetukset

SETTINGS

Info

Q) Navigointi

) Laitteen nimi
B Polttoaine

Lahteet...

Jaljet
A Hilytykset
# Yksikot
() Langaton

= Alukset

Laitteen nimi

Laitelista
Vianmadritys
Verkkoryhmiit...
Vaimentaa...
Kalibrointi
Sirius-tila

NMEA2000

Nimi kannattaa madrittaa jarjestelmissa, joissa on useampi kuin yksi samantyyppinen ja -
kokoinen laite. Tietolahteita ja laiteluetteloa tarkasteltaessa maaritetty nimi nakyy osana
oletustuotenimed ja virtuaalista laitetoimintoa. Nain laite on helppo tunnistaa.

Lahteet

Tietolahteet toimittavat jdrjestelmaan reaaliaikaisia tietoja.

Tiedot voivat olla perdisin yksikdn sisdisistd moduuleista tai NMEA 2000- tai NMEA 0183 -
verkon kautta yhdistetyista ulkoisista moduuleista, jos ne ovat yksikdssa kaytettavissa.

Jos laite on yhdistetty useampaan kuin yhteen samoja tietoja toimittavaan lahteeseen,
kédyttdjd voi valita ensisijaisen Idhteen. Varmista ennen lahteen valinnan aloittamista, etta
kaikki ulkoiset laitteet ja NMEA 2000 -runko on yhdistetty ja etta niihin on kytketty virta.
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SETTINGS

() Navigointi Info
g0 Auto valinta
i Laitteen nimi
& Polttoaine Ohjauskompassi
Lahteet... S
Jilet Navigointi
Laitelista Sijainti
A Hilytykset Vianmaaritys suhteellinen tuuli
2 Yksikit Verkkoryhmt... Laskettu tuuli

Vaimentaa... Veneen nopeus

() Langaton
) 8 Kalibrointi Meren lampétila

s Sirius-tila Matkaloki

=t plukset NMEA2000 Sywys
IImanpaine

Automaattinen valinta

Automaattinen valinta etsii kaikki laitteeseen yhdistetyt |ahteet. Jos kullekin tietotyypille on
saatavilla useampi kuin yksi Idhde, valinta tehdaan siséisen prioriteettiluettelon mukaan. Tama
vaihtoehto soveltuu useimpiin asennuksiin.

Manuaalinen Iéihteen valinta

Manuaalista valintaa tarvitaan yleensa vain, kun samoille tiedoille on useampi kuin yksi Iahde
ja automaattisesti valittua ldhdetta ei haluta kayttaa.

Auto valinta

Kompassi Ryhma Oletus -
Navigointi Lisdtoiminnot...

Sijainti Precision-9 Compass [106746449] ]

Suhteellinen tuuli

Ryhmdin Idihteen valinta
Monitoimindytot, autopilottien ohjaintaulut ja laitteet voivat

- kayttda tietoldhteita (esimerkiksi sijaintia ja tuulen suuntaa), joita kaikki muut verkon
tuotteet kayttavat, tai vaihtoehtoisesti ne voivat kdyttaa tietolahdettd muista yksikdista
riippumatta

- muuttaa kaikkien nayttojen lahteen globaalisti mistd tahansa ndytosta. (Koskee vain
Ryhma-tilassa olevia tuotteita.)

- Huomautus: Jotta ryhmavalinta voidaan ottaa kdyttddn, ndytdn asetuksena pitda olla
oletusryhma.

Laitteet, joiden Ryhma-asetuksena on Tyhjd, voidaan maarittaa kayttamaan muista
verkkolaitteista poikkeavia lahteita.

Auto valinta

Kompassi
Navigointi
Sijainti

Suhteellinen tuuli

Léihteen valinnan lisdasetukset

Tama mahdollistaa joustavimman ja tarkimman manuaalisen hallinnan sen suhteen, mitka
laitteet tarjoavat tietoa. Joitain tietolahteitd, kuten polttoaineen tason tai moottorin
kierrosluvun tietoldhteitd, voidaan muuttaa vain Lisdasetukset-valikossa. Joskus
automaattinen valinta ei maarita haluttua lahdetta, mutta tdman voi korjata lahteen valinnan
lisdasetuksissa. Ndin voi kdyda, jos esimerkiksi NMEA 2000 -yhteensopivien moottoreiden
kaksoisasennuksia ei ole ohjelmoitu yksildllisilld instanssinumeraoilla. Talléin automaattinen
valintatoiminto ei voi maarittaa, kumpi moottori asennetaan paapuurin ja kumpi styyrpuurin
puolelle.
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- Huomautus: Lisdasetukset-vaihtoehto on ndkyvissa useassa paikassa — Lahteet-luettelon
alaosassa ja kunkin lahdeluokan (esimerkiksi Kompassi-luokan) alla. Jalkimmainen nayttaa
suodatetun luettelon, joka koskee ainoastaan laitteita, joiden tuottamat tiedot liittyvat
luokkaan.

Laiteluettelo

Laiteluettelossa ndkyvdt tietoja tarjoavat laitteet. Laitteita voivat olla yksikon sisdinen moduuli
tai ulkoinen NMEA 2000 -laite.

Kun valitset laitteen luettelosta, saat nakyviin laitteen lisdtietoja ja toimintoja.

Kullekin laitteelle voi maarittad oman numeron Konfiguroi-asetuksissa. Maarita verkon
identtisille laitteille yksilolliset numerot, jotta yksikkd voi erottaa ne toisistaan. Valitsemalla
Tiedot saat nakyviin kaikki laitteesta lahtevat tiedot. Joissakin laitteissa nakyy laitekohtaisia
lisdasetuksia.

- Huomautus: Muiden valmistajien tuotteille ei yleensa pysty madrittdmaan numeroa.

Vianmaaritys
Vianmadaritystiedoista on hyotyd verkon ongelmien tunnistamisessa.

NMEA 2000
Vianmadaritystiedoista on hyotyad verkon ongelmien tunnistamisessa.

- Huomautus: Seuraavat tiedot eivat aina ilmaise ongelmaa, joka voidaan ratkaista
verkkoasettelun tai liitettyjen laitteiden ja niiden verkkotoiminnan vahdisilla muutoksilla.
Rx- ja Tx-virheet kuitenkin ilmaisevat todenndkaisesti fyysisen verkon ongelmia, jotka
voidaan ratkaista korjaamalla paate, lyhentamalla rungon tai liitdntjen pituuksia tai
vahentamalla verkkosolmujen (laitteiden) maaraa.

DIAGNOSTICS

NMEA 2000 MVL;]

Bus State - Bus Off

Rx Overflows - 0
Rx Overruns - 0
Rx Errors - 0

Tx Errors - 255

Vaylan tila

lImaisee, onko vaylassa virta kytkettyna. Tietoldhdeyhteyttd ei valttdmatta ole muodostettu.
Jos vayla ndyttad olevan poissa kdytdstd, mutta virta on kytkettyna ja useita virheilmoituksia
tulee nakyviin, pdate tai kaapelin topologia voi olla virheellinen.

Rx-ylivuodot
Yksikdn puskuri on vastaanottanut lilan monta viestid, ennen kuin sovellus on pystynyt
lukemaan ne.

Rx-ylitykset
Yksikdn puskurissa on ollut liian monta viestid, ennen kuin ohjaaja on pystynyt lukemaan ne.

Rx-/Tx-virheet

Nama kaksi lukua kasvavat, kun virheilmoituksia ilmenee, ja laskevat, kun viestien vastaanotto
onnistuu. Nama arvot (toisin kuin muut arvot) eivat ole kumulatiivisia. Tavallisessa kaytdssa
arvon tulisi olla 0. Arvot, jotka ovat suurempia kuin 96, tarkoittavat erittdin virhealtista verkkoa.
Jos ndma luvut nousevat tietyssa laitteessa lilan suuriksi, jarjestelma katkaisee vaylan
automaattisesti.

Fast Packet -virheet

Kaikkien Fast Packet -virheiden kumulatiivinen laskenta. Tama voi olla esimerkiksi ohitettu
kehys tai vadrdssa jarjestyksessa oleva kehys. NMEA 2000 PGN -numeroissa voi olla enintdan
32 kehysta. Koko viesti ohitetaan, jos yksi kehys puuttuu.
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- Huomautus: Rx- ja Tx-virheet ilmaisevat usein fyysisen verkon ongelmia, jotka voidaan
ratkaista korjaamalla pdate, lyhentdmalld rungon tai litdntdjen pituuksia tai véhentdmalld
verkkosolmujen (laitteiden) maaraa.

UDB
Diagnostiikkasivun UDB (User Data Base, kdyttdjatietokanta) -vdlilehti antaa tietoa Ethernetin
toiminnasta.

DIAGNOSTICS

NMEA 2000 MYDL

DATABASES
UDB Alarm DB

Version 166, size 164

UDB SharedSetting DB
620, size 352

Versior

J1939
Diagnostiikkasivun J1939-vélilehdessa on tietoa J1939-vdyldn toiminnasta.

DIAGNOSTICS

nmiea 2000 [JEEECH ubB

Bus State - Bus On

Rx Overflows - 0
Rx Overruns - 0
Rx Errors - 0

Verkkoryhmit

Talld toiminnolla ohjataan parametrien asetuksia joko yleisesti tai yksikkdryhmissd. Toimintoa
kdytetdan suurissa aluksissa, joissa NMEA 2000 -verkkoon on yhdistetty useita yksikoita.
Madrittamalla useita yksikditd samaan ryhmaan yhden yksikdn péivittdmiselld on sama
vaikutus myds ryhman muihin jaseniin.

Jos jokin asetuksista edellyttaa erillistd ohjausta, maaritd ryhmaksi Ei mitaan.

Vaimennus

Jos tiedot vaikuttavat virheellisilta tai liian ailahtelevilta, niitd voidaan vakauttaa
vaimentamalla. Kun vaimennus on poistettu kdytosta, tiedot esitetddn raakamuodossa ilman
vaimennusta.

Kalibrointi

Korjaus (positiivinen tai negatiivinen) on mahdollista maarittad, jos NMEA 2000 -lahteista
saadut tiedot ovat epéatarkkoja.

- Huomautus: T3ssa tehtyja kalibrointeja sovelletaan ainoastaan paikallisesti tahan
yksikkdon. Korjauksia ei kdyteta muissa verkon laitteissa.

NMEA 2000 -asetusten maarittaminen

Reittipisteen vastaanotto
Valitse tama asetus, jos NMEA 2000 -verkon kautta reittipisteita luova ja vieva laite voi siirtaa
tietoja suoraan yksikkoon.

Reittipisteen Idhetys
Valitse Send waypoint (Léheta reittipiste) -asetus, jos yksikkd voi ldhettaa reittipisteitd toiseen
laitteeseen NMEA 2000 -verkon kautta.

- Huomautus: Jarjestelma voi lahettda tai vastaanottaa yhden reittipisteen kerrallaan
kyseisen reittipisteen luontihetkell. Reittipisteiden joukkotuonnista tai -viennista on
lisatietoa kdyttdohjeessa.
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NMEA 0183:n maarittaminen

NMEA 0183 -portit on maaritettava liitettyjen laitteiden nopeuteen sopiviksi. Ne voidaan
myds madrittdd ldhettdmaan vain vastaanottavien laitteiden edellyttamat lauseet.

Reittipisteen vastaanotto
Valitse tdma asetus, jos NMEA 0183 -verkon kautta reittipisteitd luova ja vieva laite voi siirtda
tietoja suoraan yksikkoon.

Siirtonopeus
Nopeus tulee maarittdad vastamaan NMEA 0183 -tuloon ja -lahtoon kytkettyja laitteita. Tulo ja
1ahtd (Tx, Rx) kdyttavat samaa siirtonopeusasetusta.

= Huomautus: AlS-lahetinvastaanottimet toimivat tavallisesti NMEA 0183-HS -verkossa
(nopea), ja ne vaativat 38 400 baudin siirtonopeuden.

Sarjan Iihto
Valinnalla maaritetaan, lahetetaankd tiedot Tx-linjoja pitkin. Lisdksi valinta mahdollistaa
lahtolauseiden luettelon muokkauksen.

Sarjan Idhtélauseet

Tassa luettelossa voidaan maarittda muille laitteille NMEA 0183 -portin kautta lahetettavat
lauseet. NMEA 0183 -verkon rajallisen kaistanleveyden vuoksi vain tarvittavat tiedot kannattaa
ottaa kdyttéon. Mitd vahemman lauseita valitaan, sitd nopeampi on lauseiden Idhetysnopeus.

Yleisesti kaytetyt lauseet ovat kdytdssa oletusarvoisesti.

Ethernet/langaton

NMEA 0183 -tietovirta ldhetetdan sisdisen langattoman verkon tai Ethernetin kautta ja sita
voidaan kayttaa tableteilla ja tietokoneilla. Valintaikkuna tarjoaa IP- ja porttitiedot, joita
yleensad tarvitaan sovelluksen maaritykseen kolmannen osapuolen laitteisiin.

- Huomautus: Muut monitoimindytot eivat voi purkaa naitd tietoja takaisin NMEA
0183:een ja kayttaa tietoja ldhteend. Jotta voit jakaa tietoja, fyysinen NMEA 2000- tai
NMEA 0183 -yhteys tarvitaan silti.
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Muiden valmistajien tuotteiden tuki

CZone

CZone-yhteys NMEA 2000:een

Yhdistettdessa CZone-verkkoon on suositeltavaa liittdd nama kaksi verkon runkoa yhteen BEP-
verkkoliitantasillalla.

CZone-/NMEA 2000 -verkkoliitantasilta eristdd naiden kahden verkon virran, mutta
mahdollistaa tietojen vapaan jakamisen molemmin puolin.

Liitantasiltaa voidaan kayttad myods NMEA 2000 -verkon laajennuksena, kun verkon
enimmadissolmuraja (solmu = mikd tahansa verkkoon liitetty laite) on ylitetty tai kun kaapelin
enimmadispituus 150 m ylitetdan. Kun liitantdsilta on asennettu, voidaan lisatd 40 solmua ja
kasvattaa kaapelin pituutta.

Liitantasilta on saatavissa BEP-jdlleenmyyijaltasi. Lisatietoja on BEPin sivustossa
www.bepmarine.com.

]

(NMEA2000) W (CZONE)
L ‘ mii—}

CZonen maarittaminen

SETTINGS
() Langaton Aseta akku tdyteen...
Verkko Néyta kdynnistettdessd

. Taustavalo
Alukset

Aseta DIP-kytkin... 00000000

Jotta voit olla yhteydessa verkkoon liitettyihin CZone-moduuleihin, yksikdlle on maaritettava
yksildllinen CZone-nayton vaihtokytkimen asetus.

CZone-jérjestelman toiminnot madritetddn CZone-asetustiedostossa, joka on tallennettu
kaikkiin CZone-moduuleihin ja Zeus® Glass Helm -sarjaan. Tiedosto luodaan CZone-
maadritystyokalulla, erikoistuneella tietokonesovelluksella, joka on saatavilla BEP Marine Ltd:st&
seka tietyiltd CZone-jélleenmyyjilta.

Lisdtietoja on CZone-jarjestelman mukana tulleessa dokumentaatiossa.

Vaihtokytkimen asetuksen mdadritys

Jokaiselle tuotteelle, joka voi hallita ja tarkastella CZone-laitteita, on madritettdva virtuaalinen
vaihtokytkinasetus. Tama asetus on yksildllinen jokaiselle laitteelle. Yleensd se madaritetadn,
kun madritystiedosto on jo luotu CZone-jdrjestelmaan, mutta se voidaan myds madrittaa
etukdteen. Voit suorittaa maarityksen Asetukset-sivun CZone-valikossa.

Kun mdaritys on jo kdytettdvissa verkossa, se aloittaa latauksen Zeus® Glass Helm -sarjaan heti,
kun vaihtokytkin on maaritetty. Ald keskeyta toimintoa, ennen kuin se on valmis.

CZonen mddrittdminen ndkymddn kdynnistettdessd
Kun tdma asetus on valittuna, CZonen hallintasivu nakyy ensimmadisend joka kerta, kun Zeus®
Glass Helm kdynnistetdan.

Taustavalo
Kun tdma otetaan kayttdon, Zeus® Glass Helm synkronoi taustavaloasetukset minké tahansa
CZone-ndyton liittyman asetusten kanssa, jotka on madritetty jakamaan taustavaloasetukset.

- Huomautus: CZone-maarityksissa pitad myos olla Zeus® Glass Helm maaritettyna
ohjaimeksi.
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Lisavarusteet
Uusin lisdvarusteluettelo on osoitteessa www.bandg.com
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Tuetut tiedot

- Huomautus: NMEA 0183 ja NMEA 2000 -dataldhetystoiminnot vaativat tarvittavat

anturit.

NMEA 2000 -yhteensopiva PGN-luettelo

NMEA 2000 PGN (vastaanotto)

59392

59904

60928

126208
126992
126996
127237
127245
127250
127251
127257
127258
127488
127489
127493
127503
127504
127505
127506
127507
127508
127509
128259
128267
128275
129025
129026
129029
129033
129038
129039
129040
129041
129283
129284
129539
129540
129794

ISO-kuittaus

ISO-pyyntd

ISO-osoitevaatimus
ISO-komentoryhmatoiminto
Jarjestelman aika

Tuotetiedot

Suunnan/jalkien hallinta

Perdsin

Aluksen ohjaussuunta
Kdanndsnopeus

Asento

Eranto

Moottorin parametrit: nopea paivitys
Moottorin parametrit: dynaaminen
Lahetysparametrit: dynaaminen
AC-tulon tila

AC-lahdon tila

Nestetaso

Yksityiskohtainen DC-tila

Laturin tila

Akun tila

Muuntimen tila

Nopeus: vesiviittaus

Veden syvyys

Etdisyystiedot

Sijainti: nopea paivitys

COG ja SOG: nopea paivitys
GNSS-sijaintitiedot

Kellonaika ja paivamaara
AlS-luokan A sijaintiraportti
AlS-luokan B sijaintiraportti
AlS-luokan B laajennettu sijaintiraportti
AlS-navigointiohjeet

Reittivirhe

Navigointitiedot

GNSS-DOPit

AlS-luokan B laajennettu sijaintiraportti

AlS-navigointiohjeet
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129801 Reittivirhe

129283 Reittivirhe

129284 Navigointitiedot

129539 GNSS-DOPit

129540 GNSS-satelliitit ndkyvissa

129794 AlS-luokan A staattiset ja matkakohtaiset tiedot
129801 AlS-turvallisuusilmoitus
129802 AlS-turvallisuusilmoituksen l3hetys

129808 DSC-soittotiedot

129809 AlS-luokan B staattisten "CS"-tietojen raportti, 0sa A
129810 AlS-luokan B staattisten "CS"-tietojen raportti, osa B
130074 Reitti- ja WP-palvelu — WP-luettelo — WP-nimi ja -sijainti
130306 Tuulitiedot

130310 Ympadristoparametrit

130311 Ymparistoparametrit

130312 Lampatila

130313 Kosteus

130314 Todellinen ilmanpaine

130576 Pienen aluksen tila

130577 Suuntatiedot

NMEA 2000 PGN (Ichetys)
126208 ISO-komentoryhmatoiminto
126992 Jarjestelman aika

126996 Tuotetiedot

127237 Suunnan/jélkien hallinta
127250 Aluksen ohjaussuunta
127258 Eranto

128259 Nopeus: vesiviittaus
128267 Veden syvyys

128275 Etdisyystiedot

129025 Sijainti: nopea paivitys
129026 COG ja SOG: nopea paivitys
129029 GNSS-sijaintitiedot
129283 Reittivirhe

129284 Navigointitiedot

129285 Reitin/reittipisteen tiedot
129539 GNSS-DOPit

129540 GNSS-satelliitit ndkyvissa
130074 Reitti- ja WP-palvelu — WP-luettelo — WP-nimi ja -sijainti
130306 Tuulitiedot

130310 Ymparistoparametrit
130311 Ymparistoparametrit
130312 Lampatila

130577 Suuntatiedot
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Tuetut NMEA 0183 -lauseet

TX/RX - GPS
Vastaanotto GGA GLL GSA GSV VTG /DA
Lahetys GGA GLL GSA GSV VTG ZDA GLC
TX/RX - navigointi
Vastaanotto RMC
Lahetys AAM APB BOD BWC BWR
Vastaanotto
Lahetys RMC RMB XTE XDR
TX/RX - kaikuluotain
Vastaanotto DBT DPT MTW VLW VHW
Lahetys DBT DPT MTW VLW VHW

TX/RX - kompassi

Vastaanotto HDG HDT HDM

Lahetys HDG

TX/RX - tuuli

Vastaanotto MWV MWD

Lahetys MWV MWD

TX/RX-AIS/DSC

Vastaanotto DSC DSE VDM

- Huomautus: AlS-lauseita ei ole yhdistetty NMEA 2000 -verkkoon.

TX/RX - MARPA

Lahetys TLL TT™

= Huomautus: Nama ovat vain lahtolauseita.
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J1939 PGN/SPN -luettelo

J1939 SPN/PGN LOVETTH

190/ 61444 Moottorin kdyntinopeus

102 /65270 Moottorin turboahtimen ahtopaine

100/ 65263 Moottorin 6ljynpaine

175/ 65262 Moottoridljyn lampdtila 1

110/ 65262 Moottorin jadhdytysnesteen
lampdtila

167 /65271 Vaihtovirtageneraattorin jénnite

183 /65266 Moottorin polttoainelukema

247 /65253 Moottorin kdyttétunnit yhteensa

109/ 65263 Moottorin jadhdytysnesteen paine

94 /65263 Moottorin polttoaineen
luovutuspaine

92 /61443 Moottorin kuormitusprosentti
nykyiselld nopeudella

513/61444 Nykyinen moottori —
vaantomomentin prosentti

189/65214 Moottorin nimelliskdyntinopeus

237 /65260 Ajoneuvon tunnistenumero

234 /65242 Ohjelmistotunnus

523761445 Vaihteiston nykyinen vaihde

127 /65272 Vaihteiston oljynpaine

177 /65272 Vaihteistooljyn [dmpétila

NMEA 2000 PGN

127488
127488
127489
127489
127489

127489
127489
127489
127489
127489

127489

127489

127498
127498
127498
127493
127493
127493

- Huomautus: Yksikkd toimii yhdysvdylanad ja lahettda vastaanotetun J1939 PGN/SPN -

numeron uudelleen NMEA 2000 -verkon kautta.
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Tekniset tiedot

Naytto

Tarkkuus

1920 x 1080

Kirkkaus

1000 nitia

Kosketusndytto

Taydellinen kosketusnayttd (monikosketus)

Katselukulmat asteina (tavallinen arvo, kun
kontrastisuhde = 10)

80° yld/ala, 80° vasen/oikea

Sidhkotiedot

Syéttojdnnite

12/24V DC (10-31,2 V DC min.—maks.)

Enimmdiisvirrankulutus

16 tuuman yksikkd

40W +- 4 W

19 tuuman yksikkd

50W+-4W

24 tuuman yksikkod

80W +-5W

Suositeltu sulakekoko

16 tuuman yksikkd

6A/12VDCtai3 A/ 24V DC

19 tuuman yksikkd

7A/12VDCtai4 A/ 24V DC

24 tuuman yksikko

T0A/12VDCtai5 A/ 24V DC

Ymparistotiedot

Kdyttolampétila-alue

—-15.455°C(5..131°F)

Sdilytysldmpétila

-20..460 °C (4..140 °F)

Vedenpitdvyyden luokitus

IPX6 (kun asennettu oikein paneeliin vain
etuosa ulkona)

Kosteus

I[EC 60945 Kostea ldmpd 66 °C (150 °F), kun
suhteellinen ilmankosteus 95 % (48 h)

Iskut ja tdrind

100 000 20 G:n kierrosta

Kayttoliittyma/yhteys

Ethernet

3x (RJ45)

usBe

J1393

1x (Micro-C)

NMEA 2000

(

3x (USB-A)
(
(

1x (Micro-C)

NMEA 0183

4 porttia

Videoldhto

1 HD-videolahto (1080p, ei HDCP, HDMI-A)

Videotulo

2 x komposiittivideo (BNC)
1 HD-video (1080p, HDCP 1.4, HDMI-A)

Datakortinlukija

1 paikka (microSD)

Langaton

Sisainen 802.11b/g/n

Fyysiset tiedot

Mitat (LxK x S)

Katso "Mittapiirustukset" sivulla 43.

Paino (vain ndytto)

16 tuuman yksikko

3,9kg (8,6 Ibs)

19 tuuman yksikkd

4,8 kg (10,5 Ibs)

24 tuuman yksikkd

78kg (17,2 Ibs)

Kompassin turvaetiiisyys -
metrijdrjestelmdi, brittildinen jdrjestelmd

50cm

Asennustyyppi

Paneeliasennus tai teline (lisévaruste)
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Mittapiirustukset
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