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RF40-perasinanturi
Asennusopas

RF40 on resistiivinen perasinanturi, joka sopii autopilottijarjestelmiin, joissa on NAC-
1- tai NAC-2-autopilottitietokone.

= Huomautus: RF40-perasinanturia ei voi kdyttaa NAC-3-autopilottitietokoneen
kanssa.

RF40-perdsinanturia voi kdyttad myos autopilottitietokoneissa, joissa on analoginen
perasinanturitulo.

= Huomautus: éla irrota lahetinvipua anturiyksikosta.

= Huomautus: anturiyksikko on saddetty tehtaalla eikd ndin ollen vaadi muita
saatoja asennuksen yhteydessa kuin alla mainitut toimenpiteet.

Asennuspaikka

RF40-yksikkd (A) asennetaan lahelle perdsintd, ja se yhdistetddan mekaanisesti
perasimen varteen (B) tai perdsimen kvadranttiin.

Valitse RF40-yksikon asennuspaikka kuvan mukaisesti
e X1=X2:vah. 150 mm (5,9"), enint. 345 mm (13,6")
¢« Y1=Y2:vah.44 mm (1,7"), enint. 130 mm (5,1")
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Asennus
RF40-vivussa (C) on kaksi aukkoa lahettimen varrelle (D). Aukkojen ansiosta voidaan
saavuttaa paras mahdollinen mekaanisen kytkennan suhde 1:1.

1. Kaanna ruoria perasinvarren (B) asettamiseksi suunnilleen keskiasentoon.
2. Kiinnita RF40-yksikko soveltuvalle alustalle.
» Tee tarvittaessa seuraavat toimenpiteet:

- Lisaa RF40-yksikon alle alusmateriaalia, jotta voit sdatada lahettimen vivun
korkeutta niin, ettd se on samassa tasossa perasinvarren kanssa.

- Leikkaa ldhettimen tanko (D) pituudeltaan niin, etta anturiyksikkd on
ldhempana perdsimen salkoa.

3. Kierrd RF40-vipu keskiasentoon.
« Yksikossa ja vivussa nakyvien merkkien (E) on oltava kohdistettuina.

4. Kierra RF40-yksikkda niin, ettd perasimen vipu on rinnakkain perasinvarren
kanssa.

5. Aseta ldhettimen varsi ulomman aukon sisdrajaan, jos mahdollista.
6. Poraa perdsinvarteen ohjausreika niin, ettd mitta Y2 on sama kuin mitta Y1.

7. Kiinnita perasinvarteen pallonivel ja liita lahettimen tanko perasinvarren
palloniveleen.

8. Kirista seka RF40-yksikon etta perdsinvarren pallonivelen asennusruuvit.

9. Tarkkaile anturiyksikkda samalla kun toinen henkil6 kaantaa ruoria niin, etta
perasin liikkkuu daripadsta toiseen. Vahvista, ettd mekaaninen kytkos liikkuu
vapaasti.
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Kytkenta

RF40-yksikdn mukana toimitetaan 15 m:n (49 ft) kaapeli ja liitin (A). Yksikkd
kytketaan NAC-1/NAC-2-autopilottitietokoneen kolminastaiseen anturiliitantaan
(B).
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1 +5V DC Punainen
2 Signaali Keltainen
-0V DC Musta
Mittapiirustukset
RF40
177 mm (6.97")
55mm
(2.16")
65 mm
(2.56")
99 mm (3.90")
Lahettimen varsi
—_t Y — - — F—=

345 mm (13.6")
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Varaosa
20193454 Lahettimen varsi

Tekniset tiedot

= Huomautus: uusin teknisten tietojen luettelo on osoitteessa

www.simrad-yachting.com

Fyysiset tiedot

Mitat

Katso kuva

Paino

0,5kg (1,1 1b)

Materiaali

Arnite T0O6 200 PBT

Kompassin turvaetaisyys

1,0m (3,1 ft)

Kiinnitys

Vaakaan, pystyyn tai ylosalaisin

Johto

15 m (49 ft) liitin mukaan luettuna

Lahettimen varsi

Ruostumaton, 345 mm (13,6”") ja 2 pallonivelta

Sdhkotiedot

Syottdjannite

5V DC

Virrankulutus

2,5 mW

Ympdristotiedot

Kayttolampotila

-25..455°C(-13..4130 °F)

Sailytyslampotila

-30..470°C(-22...+ 158 °F)

Vedenpitavyyden luokitus

IP56

kayttoliittyma

Perasimen kulma

+/-120 astetta

Lahtosignaali

0-5V DC

Resistanssiarvo

10 000 ohmia

Tarkkuus

+/-0,25° alueella +/-5°, muutoin +/-0,5°

Toistettavuus

+/-0,1°
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